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Sécurité.
Toutes les précautions de sécurité relatives a

'appareil sont décrites dans le livret de la sécurité,
code d’article 8-05263A.

Les précautions de sécurité doivent étre entierement
comprises par chaque opérateur. Il est recommandé
de ranger (une copie) du livret de sécurité a proximité
de I'appareil, a la vue de 'opérateur.

Le manuel de 'opérateur contient des avertissements
et des recommandations spécifiques lorsque des
situations dangereuses éventuelles sont susceptibles
d’étre rencontrées au cours des procédures décrites.

Typographie.
Le présent manuel comporte des styles de texte vous
demandant d’y porter une attention toute particuliére :

Note: Suggestion ou explication.

ATTENTION : INSISTE SUR LE FAIT QUE L’ACTION
SUIVANTE PEUT CAUSER DES DOMMAGES A
L’APPAREIL OU A DES OBJETS ATTENANTS.

AVERTISSEMENT : INSISTE SUR LE FAIT QUE
L’ACTION SUIVANTE PEUT CAUSER DE
(GRAVES) BLESSURES A OPERATEUR OU A
D’AUTRES PERSONNES.

1. Listenumérotée :
Indique qu’une action doit étre effectuée par
l'opérateur avant d’étre capable de passer a
I'étape suivante.



Spécifications

Spécifications

Conditions de fonctionnement
Conditions de fonctionnement 0-50 °C 32-122 °F
Conditions de stockage -25-70 °C -13-158 °F

Puissance requise et fusibles
S’applique a Iinstallation/surtension de catégorie Il.

Appareil : 230V ~ +10 %, 50/60 Hz, 5 AT, 450 W
Boitier USB 230V ~ +10%, 50/60 Hz, 1 AT, 60 W
Appareil 115V ~ +£10 %, 50/60 Hz, 5 AT, 450 W
Boitier USB 115V ~ +10 %, 50/60 Hz, 1 AT, 60 W

Fusible des tétes du boitier USB +12V, 3 AT

Spécifications (électriques) de I'autre matériel informatique :

Pour le moniteur, 'ordinateur et 'imprimante, reportez-vous au bon de commande de 'appareil
et aux manuels inclus avec I'emballage, car ces composants font I'objet d’une constante
amélioration.

ATTENTION ! REMPLACEZ TOUJOURS UN FUSIBLE PAR UN FUSIBLE DE CALIBRE IDENTIQUE.

AVERTISSEMENT ! REPORTEZ-VOUS TOUJOURS A(UX) LETIQUETTE(S) DU PRODUIT
POUR OBTENIR LA PUISSANCE REQUISE.
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Introduction

Pour commencer

Le logiciel de géométrie offre une grande efficacité et une grande souplesse d'utilisation. Cette
section du manuel vous donnera tous les éléments permettant de tirer le meilleur parti de ses
nombreuses fonctionnalités et avantages. Des références a d’autres sections du manuel de
'opérateur vous seront souvent proposeées.

Montage et configuration

Il est recommandé que linstallation et la configuration d’'un nouveau appareil soient effectués
par un technicien qualifié. Si vous ne savez pas qui contacter, reportez-vous au dos du présent
manuel.

L’appareil doit étre calibré sur au moins une fosse, un pont ou une autre surface sur laquelle la
géométrie des roues pourra avoir lieu.

Tous les logiciels sont chargés sur le disque dur de I'ordinateur. Les disques de logiciels envoyés
avec l'unité contiennent le logiciel de géométrie comme logiciel de secours, qui ne sera pas
requis dans les opérations de géométrie. Toutes les fonctions standards de géométrie sont
activées lors de I'édition du logiciel. Les fonctions avancées sont activées lors de I'achat du
logiciel et lors de I'insertion d’'un disque « clé ».

Les configurations pour le matériel informatique PC et Microsoft® Windows® ont été pré-
parameétrées en usine afin d’optimiser au maximum la performance et ne doivent pas étre
modifiées.

Emplacement de I'appareil
Placez I'appareil dans le lieu que vous jugez le plus pratique pour 'opérateur. Un contact visuel
avec le moniteur est nécessaire au cours de la plupart des étapes d’une géométrie des roues.

Power ON (Marche)

Linterrupteur d’alimentation principale de appareil est situé a l'arriere du meuble. Cet interrupteur
fournit une alimentation électrique a tous les composants de l'appareil. La plupart des
composants électriques disposent également d’un interrupteur de marche/arrét. Assurez-vous
que l'interrupteur de marche/arrét du moniteur et de I'ordinateur (dans le tiroir du meuble) sont
toujours positionnés sur ON (marche).

Lorsqu vous allumez l'interrupteur de marche/arrét, 'unité lancera le démarrage de I'ordinateur.
La séquence de démarrage peut prendre quelques minutes. Si vous rencontrez des problemes
pendant la séquence de démarrage, consultez la section dédiée a I'entretien et au dépannage
du présent manuel de I'opérateur. Lordinateur chargera automatiquement le logiciel de géométrie
en affichant un écran avec son logo. Cliquez sur OK pour continuer et accéder a 'écran d’accueil
de géométrie qui vous indiquera que I'appareil est prét a fonctionner.
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Composants de I'appareil

Le pupitre de commande

Le pupitre de commande abrite de nombreux
composants de I'appareil, parmi lesquels les sources
d’alimentation, le systéme informatique, les
composants de l'interface des capteurs et fournit une
place pour le moniteur d’affichage, le clavier et
Fimprimante. Les capteurs de mesure sont rangés sur
les cotés du meuble lorsqu’ils ne sont pas utilisés.

L’étagere supérieure du pupitre de commande fournit
une place pour I'écran d’affichage et le meuble
dispose d’'un espaceé réservé a la souris et au clavier.

Le pupitre de commande abrite également le systéme
informatique et un tiroir coulissant poury installer une
imprimante éventuelle.

Note: N’exposez pas I'appareil ou les capteurs
de mesure a I'eau, aux environnements
extrémement poussiéreux, ou a des
opérations susceptibles de produire des
éclats de métal. Ne bloquez pas l'arriere
de l'ordinateur et n’éteignez pas le
ventilateur.

Branchements des capteurs

Le capteur interconnecte une prise de cables a
I'arriere du pupitre de commande. Il y a 6 prises
femelles — une pour chacun des 4 capteurs, une pour
I'unité d’affichage a distance disponible en option et
une de rechange. Lorsque I'appareil est utilisé avec
un kit de connexion de la fosse, tous les 6 connecteurs
sont utilisés. Les connecteurs sont universels —ils ne
suivent pas d’ordre particulier quant a leur
branchement aux capteurs.

ATTENTION ! NE MODIFIEZ PAS LES BRANCHEMENTS
OU LES COMPOSANTS DE LORDINATEUR AMOINS DY
AVOIR ETE AUTORISE PAR DU PERSONNEL TECHNIQUE
COMPETENT.

ATTENTION  APPELEZ UN TECHNICIEN AGREE SI VOUS
N’ETES PAS SUR QUANT AUX BRANCHEMENTS.
EFFECTUER UN MAUVAIS BRANCHEMENT PEUT
ENTRAINER UN ENDOMMAGEMENT DE LUNITE ET
ANNULER LA GARANTIE.
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Branchements de I'ordinateur
L'installation de I'appareil implique un branchement
des dispositifs a I'ordinateur, afin que vous soyez
capable, pour quelque raison que ce soit, d’examiner
ces branchements ou de changer un composant tel
que le dispositif de pointage.
Note: Reportez-vous aux manuels fournis avec
I'ordinateur et au chapitre dédié a
I'entretien des connexions de I'ordinateur.

ATTENTION! AUCUNE PIECE SE TROUVANT A
L'INTERIEUR DE L'ORDINATEUR NE PEUT ETRE
REUTILISEE. NE TENTEZ PAS D'OUVRIR LE BOITIER DE
’ORDINATEUR POUR QUELQUE RAISON QUE CE SOIT.
APPELEZ LE SERVICE DE DEPANNAGE SI VOUS
RENCONTREZ UN PROBLEME INFORMATIQUE.

Les griffes

Les griffes peuvent étre réglées selon différentes
tailles et types de roues en déplacant les supports
supérieurs et inférieurs et en y ajoutant des extensions
de tiges. La glissiére centrale peut étre réglée
permettant ainsi une ligne de visibilité claire pour le
systeme de mesure du PARA. Le support a glissiére
peut étre déplacé sur n’importe quelle position
préalablement au dévoilage des roues.

Deux types de becs de jantes sont fournis, I'un
standard et l'autre utilisé pour les véhicules a
enjoliveurs de roues montés avec oreille de fixation.

La mesure des capteurs

Chaque capteur de mesure est monté sur une griffe.
Pour le fixer, assurez-vous que la clavette d’arbre de
rotation est positionnée face vers le haut, puis insérez
'arbre dans l'orifice situé dans la glissiere du centre
de la griffe. Serrez I'écrou a la main puis serrez le
contre-écrou afin dempécher un desserrage éventuel.

Il existe 2 capteurs de base, un situé a droite et un
situé a gauche. Chaque capteur est configuré pour
une utilisation a 'avant ou a 'arriere. Pour effectuer
leur configuration, appuyez sur le bouton d’orientation
pendant trois secondes, puis a chaque dépression
consécutive, 'indicateur DEL alternera entre avant et
arriere. Appuyez sur « Enter » (Entrée) lorsque vous
aurez sélectionné 'emplacement désiré.

Une fois que le capteur sera configuré et calibré, il
devrait rester dans cette position.

1-3
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Il est possible de commander la plupart des fonctions
de Pappareil a partir des capteurs de mesure.

1 2 3 4 Examinez le clavier pour vous familiariser avec la
disposition des commandes des capteurs qui sont
les suivantes :

Etat batteries/ Niveau des capteurs

Suivant

Ecran des compteurs

Dévoilage

Tabulateur

Entrée

Configuration des capteurs

Accuell

=4
INER
i

oNOOOTh~WN =

5 6 7 8
Logiciel de I'appareil
Il existe plusieurs méthodes pour commander le
mouvement dans le programme de I'appareil. En plus
du clavier des capteurs mentionnés précédemment,
tous les modeles d’appareils sont équipés d’'une
téléecommande manuelle dont les divers boutons

permettent un fonctionnement complet de I'appareil.

Le fonctionnement a partir du pupitre de commande
s’effectue essentiellement par le biais d’un simple click
de souris permettant de lancer chaque fonction. La
fonction click-droit de la souris n’est pas utilisée dans
le logiciel de I'appareil.

Un clavier standard est fourni pour la saisie des
données. Toutes les fonctions de I'appareil peuvent
également étre commandées a partir d’'un clavier
similaire a celui a commande a distance et a celui
réservé aux capteurs de mesure. Les touches de
fonctions (F1 - F12) situées sur la rangée supérieure
du clavier possédent les mémes fonctions que celles
de la téléecommande et des touches.

De plus, le clavier dispose d’une touché “Imprimer
écran”. Lorsque vous appuierez sur cette touche,
I'écran en cours d’affichage sera capturé etimprime.

14
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Disposition de I’écran et navigation

Le logiciel comprend une interface commune a travers
ses nombreux écrans. Se familiariser avec les
différentes fonctions de navigation de I'écran s’avere
essentiel pour une utilisation efficace de I'appareil.

1-Barre d’outils— Ces touches apparaissent sur
chaque écran et correspondent aux touches F1-F12
du clavier, ainsi qu’aux touches de la télécommande.
Les fonctions F1-F4 sont communes a chaque écran
alors que les fonctions F5-F12 varient selon I'écran.

2-Tabulateurs écran — Ces tabulateurs se déplacent
sur d’autres zones majeures de fonctionnement de
'appareil. Chaque tabulateur contient un nouvel
ensemble de fonctions relatives au titre figurant sur le
tabulateur.

3-lcbnes de fonction — Lorsque le pointeur est
positionné sur une icbne de fonction, une fenétre de
texte s’ouvrira pour décrire sa fonction. Lorsque vous
cliquerez sur le bouton gauche de la souris, cette
fonction démarrera.

4-Barre d’état— Contient la configuration de 'appareil
et des informations relatives au véhicule sélectionné.

5-Champs de texte — Certains écrans disposent de
blocs de texte permettant a I'utilisateur de saisir des
informations.

6-Touches radio — Elles permettent de sélectionner
un élément parmi une liste. Cliquez sur le bouton a
gauche de la description pour activer cette fonction.

7-Touches OK et Annuler — La plupart des écrans
possedent ces deux touches. La touche OK
sauvegarde les informations et/ou indique au logiciel
que l'utilisateur est prét a passer a I'étape suivante.
La touche Annuler quitte I'écran, perdant ainsi les
informations non enregistrées et/ou retournant a
I'étape précédente ou sautant éventuellement I'étape
en cours d’affichage sur I'écran.
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8-Cases déroulantes de sélection — Elles sont
utilisées sur plusieurs écrans pour effectuer un choix
parmi plusieurs options différentes.

9-Sélections en zoom avant — L’écran de sélection
du véhicule comporte une série de choix ainsi qu’une
fleche située a cété de chaque choix. Pour
sélectionner un constructeur, double-cliquez dessus
au moyen du dispositif de pointage pour inclure le
niveau suivant. Double-cliquez sur 'année a inclure
pour les sélections de modeéles. Pour inclure
complétement la sélection, double-cliquez sur la fleche
ou le nom du constructeur.

10-Barres de défilement — Lorsque ces barres sont
présentes a I'écran, qu’elles soient verticales ou
horizontales, vous devrez cliquer sur la fleche pour
déplacer I'affichage de I'écran dans cette direction
afin d’afficher des sélections ou des informations
supplémentaires. Vous pouvez également cliquer et
maintenir la glissiére centrale enfoncée et la déplacer
vers le haut ou vers le bas pour créer un mouvement
large.

Cliquez pour sélectionner — Certains écrans
disposent de colonnes et de lignes ou une action
spécifique est indiquée. Pour utiliser ces derniéres,
cliguez dans la case souhaitée.

Le dispositif de téléaffichage (En option)

Le dispositif de téléaffichage est pratique lors des
réglages du veéhicule. |l n’est pas nécessaire qu’il soit
en contact visuel avec le pupitre de commande, car
la télécommande peut afficher toutes les informations
nécessaires. Il y a 2 fenétres DEL permettant
d’afficher les lectures d’angles en cours ainsi qu’un
écran ACL affichant des informations sur la fonction
en cours et un clavier entierement opérationnel.
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Touches de la barre d’outils

Vous trouverez les barres d’outils sur chaque écran
du logiciel. La Iégende suivante identifie la touche et
reporte aux pages dans lesquelles la fonction de la
touche est décrite.

Aide — Lance les écrans de I'aide contextuelle.

Compteurs — Passe directement aux écrans de
compteurs de géomeétrie.

Accueil — Passe directement a la page d’accueil du
tabulateur de géométrie.
Imprimer— Lance I'écran des rapports d'impression.

Mesure— Lance I’écran de mesure a partir de
n’importe quel écran de lecture.

Réglage—Lance les fonctions de réglage a partir de
n’importe quel écran de lecture.

Animation — Lance l'aide relative a I'exécution des
réglages d’angles.

Zoomer — Zoome sur le compteur sélectionné pour
qu’il s’affiche en plein écran.

Dézoomer — Passe d’un compteur zoomé a la taille
d’écran standard du compteur.

Spécifications du client — Lors d’une sélection de
véhicule, cette fonction permet d’afficher tous les
véhicules personnalisés ayant été sauvegardés.

Rétablir OEM — Retourne aux valeurs OEM lors de
I'édition des spécifications.

Plus et Moins — Augmente ou diminue les valeurs
lors de I'édition des spécifications.

Supprimer— Supprime I'élément surligné lors des
spécifications personnalisées.

Vérifier — Créer une entrée « vérifiée », lors des
inspections.

Réparations — Indique qu’un élément a été réparé
lors des inspections.



Introduction

Remplacer —Indique qu’un élément a été répare lors
des inspections.

=t

h

Ajouter un commentaire — Permet la saisie de
! commentaires lors des inspections.

,
D

Editer inspection — Permet I'édition d’'inspections
précédemment effectuées.

m

ﬁ Edition — Permet I’édition du véhicule, des
spécifications, des données clients a partir des écrans
de lecture.

Langues — Permet de modifier les langues
d’affichage écran et d'impression.

différent de Wizard.

Connexion — Permet la connexion et la déconnexion

.\:g Wizard — Permet une sélection d’'un processus
L
—!  des utilisateurs.

Editer configuration — Permet de modifier des
éléments de configuration du systeme

Guide atelier — Si disponible, se connecte au
systeme de gestion de I'atelier.
Mercedes Benz — Systéeme de mesure de « MKS ».

Systéme d’information — Si disponible, affiche des
informations relatives a la réparation du véhicule.

Mesure de la hauteur de caisse — Fonction
permettant de vérifier et d’enregistrer la hauteur de
caisse

Commande bureau — Cette icbne permet de
commander 'accées au bureau Windows

Gestion de bases de données — Cette icbne
permet la sauvegarde et la restauration des données

@ Reconnaissance vocale — La commande vocale
peut étre configurée pour reconnaitre chaque
opérateur.
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Configuration - Préférences

L'onglet des préférences est utilisé pour configurer
diverses fonctions du logiciel. De nombreux attributs
ou « préférences » d'utilisation peuvent étre modifiés
pour s’adapter aux godts personnels de 'opérateur.
Bien que le Visualiner soit inclus dans les éléments
les plus communs sélectionnés par défaut, un
opérateur sera capable de personnaliser plusieurs
éléments du processus de géométrie ainsi que
I'affichage des fonctions afin de personnaliser sa
machine. Les préférences de I'opérateur peuvent étre
modifiées avant que le processus de géométrie ne
commence ou a tout moment ultérieur.

Ecran des préférences

L’écran des préférences permet un accés aux
sélections de configuration suivantes, chacune
identifiées par une icbne.

1-Interaction — Commande plusieurs fonctions
modifiant l'interaction entre le logiciel et I'utilisateur

2-Units (Unités) — Sélectionne les unités a afficher
pour les mesures linéaires et d’angles

3-CSR (Conseiller du service client) (protégé par
mot de passe) — Permet a un technicien SAV
d’accéder aux écrans de commande d’entretien.

4-Connectivity (Connectivité) — Active I'acces au
systéme de mise en réseau de la gestion atelier (note:
Cette icdne sera grisée sur un appareil non connecté
au systéme de gestion atelier)

5-Wizard — Permet la sélection de n'importe quelle
séquence pré-programmeée de géomeétrie.

6-Store Name (Nom enregistré) — Permet une
saisie du nom et de I'adresse enregistrée pour une
impression papier destinée au client

7-Languages (Langues) — Effectue une sélection
parmi diverses langues pour I'affichage sur écran et
les impressions papier.

8-System (Systéme) — Sélectionne un type de
configuration pour les postes, les plateaux et les
capteurs.
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Schéma opérationnel de I'onglet des

préférences

De nombreux éléments de préférence seront
sélectionnés une fois au moment de l'installation de
I'appareil et n’auront plus besoin d’étre modifiés. En
revanche, d’autres éléments relatifs au logiciel et a
I'interface utilisateur pourront étre modifiés suivant la
préférence de I'opérateur. Voici une liste d’éléments
de configuration figurant habituellement dans chaque
catégorie :

Installation unique

Méthode de sélection des spécifications

Sélection du fabricant de cales

Configuration des capteurs

Affichage du logo

Adresse et numéro de téléphone du détaillant pour
une impression papier

Vérification de la calibration

Options du logiciel acheté

Plateaux — standards ou électroniques
Modifications de configuration de I'utilisateur
Configuration du Wizard

Sélection du poste

Unités de mesure

Langues utilisées

Menu principal

|

|

Tétes

Géométrie Préférences Entretien
Interaction Unités Cholsir Etablisse- Configuration
e CSR ! g Systeme
utilisateur Wizard ment régionale
— | ——
Caractérist- Unités Seulement Choix de Coordonnées ‘ Langue ‘ ‘Spé@ﬁﬁ@@ﬁﬁ@n ‘
ques Parallélisme Service vue Etablissement
Téﬂéph@@@
# Affichages ‘ { Résolution ‘ Wizard Télécopie Langue Base de
. g donnés
par défaut Ecran Véhiculs
Entrée Unités
{ Utilisateur Angulaires ‘ Autre sé%\ggggndges
Ui Langue | |specifications)
{ Sécurlte ‘ # nités Options
Lin&ai et Poste A:
mealres connectivité
Unités
Unités
Plancher
Type Plateaux
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Interaction

L’icone Interaction lance une série d’écrans
permettant la modification de l'interaction entre
l'utilisateur et le logiciel. La configuration de cette
interaction utilise les onglets suivants :

Fonctions

Cet onglet propose une commande des propriétés
de fonctionnement :

1-Wizard OEM — Sélectionne la fagon dont les
wizards seront appliqués au processus de géométrie.
La sélection standard active la séquence par défaut.
Les deux autres sélections obligent l'ordinateur a
toujours utiliser la procédure recommandée OEM ou
d’utiliser 'TOEM et de demander d’abord a I'utilisateur.

2-MAP — Permet la visualisation des directives
relatives a la procédure de réparation MAP a partir
de l'icbne inspection.

3-MKS — Systeme de mesure de Mercedes Benz
« MKS ». Procédé OEM utilisé pour valider la
calibration des postes et vérifier les tétes de mesure.

4-Automatic Screen Advance (Ecran avance
automatique) — Vérifie cette sélection pour avancer
automatiquement plusieurs procédures de routines,
telles que le « niveau du Volant ». Le temps
d’interruption peut également étre modifie.

5-Display out of specification indicator on
printout (Sortie imprimante de I'indicateur hors
spécifications). Cette fonction permet de porter une
accentuation sur la sortie imprimante de la géométrie
lorsqu’un véhicule devant faire 'objet d’une géométrie
dépasse les limites des spécifications
recommandeées.

6-Calibration Check Sensitivity (Vérification
sensibilité calibration) — Modifie le point a partir
duquel un appareil doit étre calibré. Le seuil normal
est recommandé. Un seuil élevé devra étre utilisé
uniquement en cas de situation de trés haute
confiance, dans laquelle 'opérateur est sir qu’aucun
des capteurs n’a été compromis depuis la derniere
calibration.

2-3
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Affichages

Des logos personnalisés peuvent étre placés dans le
sous-répertoire « logo » du programme situé sur le
disque dur et réserveé aux opérateurs possédant une
licence pour les utiliser. Les utilisateurs pourront
également créer leurs propres logos sous le format
graphique “BMP” (bitmap) et les copier dans le sous-
répertoire « logo ».

Note: L'utilisation autorisée de logos faisant
'objet d’'un copyright est illégale sans
I’obtention d’une licence ou de la
permission du propriétaire.

User Login (Enregistrer utilisateur)

Cet utilitaire est utilisé pour commander 'acceés au
logiciel de l'appareil et pour en suivre l'utilisation.
Lorsque la connexion est activée, seuls les utilisateurs
bénéficiant d’'une « autorisation » et s’étant vus
attribuer un nom d'utilisateur et un mot de passe seront
en mesure d’utiliser 'appareil.

L'onglet User Login (Enregistrer utilisateur) permet
I'édition de la fonction d’autorisation de 'opérateur.
L’écran de configuration de la connexion permet aux
opérateurs d’étre ajoutés, supprimés ou modifiés.
Lorsque I’administrateur se connecte, il pourra
effectuer plusieurs modifications sans les fonctions
de I'écran de commande de la connexion telles que
modifier, supprimer ou ajouter des utilisateurs. |l peut
également décider si un utilisateur doit disposer ou
non d’'un mot de passe pour faire fonctionner le
logiciel. Un nombre illimité d’opérateurs peut étre
ajouté. Les utilisateurs ne peuvent sélectionner qu’un
seul mot de passe pour des questions de sécurité.

Le dernier contrdle du processus de connexion de
'opérateur est effectué par 'administrateur du
systeme. Celui-ci peut étre I'opérateur principal, le
responsable de I'atelier, le directeur de I'atelier ou la
personne en charge de I'appareil. Si la fonction de
connexion doit étre activeée, il est recommandé que
'administrateur nommé modifie immédiatement son
mot de passe afin de sécuriser la commande du
processus de connexion.

L'appareil est livré de fagon a ce qu’aucun mot de
passe ou connexion ne soit requis pour faire

24
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fonctionner I'appareil. Lorsque la fonction de
connexion sera activée, toutes les commandes seront
désactivées jusqu’a ce qu’une connexion propre soit
enregistrée. Pour activer la demande de connexion,
la case située en bas a gauche de I'écran de
connexion doit étre cochée.

Pour se connecter, sélectionnez I'icbne Login
(Enregistrer utilisateur) (F10) située sur la barre
d’outils en haut de la plupart des écrans. Sélectionnez
le nom de 'opérateur parmi les utilisateurs répertoriés
pour démarrer I'utilisation de 'appareil et entrez le mot
de passe, s'’il y a lieu. Bien qu’aucun mot de passe ne
soit requis, cette mesure est recommandée lorsque
la machine peut étre utilisée par plusieurs opérateurs.

Lorsque 'option de commande vocale est activée, la
base de données de l'utilisateur est utilisée pour
distinguer les opérateurs. Chacun d’eux serainviter a
« former » le moteur de commande vocale pour que
la machine reconnaisse sa voix.

Note: Silafonction Login (Enregistrer utilisateur)
est activée, TOUTES les commandes de
I'ordinateur seront désactivées jusqu’a ce
gu’un opérateur valide se soit connecté au
moyen d’un mot de passe correct.
L'opérateur pourra ensuite naviguer dans
le logiciel de géométrie.

Logout (Déconnexion)

Sélectionner la touche Login (Enregistrer utilisateur)
située sur la barre d’outils (F10) lorsqu’un utilisateur
est connecté ouvre la fenétre « Logout »
(Déconnexion). Deux chois sont possibles, Logout
(Déconnexion) et Logout and Shutdown Windows
(Déconnexion et éteindre Windows). Cet écran est
utilisé pour sécuriser 'appareil lorsqu’il n’est pas en
cours d’utilisation. Les commandes de connexion et
de déconnexion peuvent étre sélectionnées n'importe
ou dans le programme a condition que I'icone soit
présente sur la barre d’outils située sur la plupart des
écrans. Notez que la machine ne peut pas étre
commandée ou méme arrétée dans une connexion
propre (Si activée).
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Lost or Forgotten Passwords (Mots de passe perdus ou
oubliés)

Si « 'administrateur » perd ou oublie son mot de
passe sur une machine dont 'option Login (Enregistrer
utilisateur) a été activée, 'opérateur devra contacter
le représentant de son support technique afin d’obtenir
un code d’autorisation permettant de déverrouiller le
logiciel et de ressaisir le mot de passe de
I'administrateur. Si un utilisateur oublie son mot de
passe, il est indispensable que I'administrateur
attribue a I'utilisateur un nouveau mot de passe.

Usage Log (Protocole des acceés)

A chaque fois que la fonction Login (Enregistrer
utilisateur) est activée, toutes les activités des
utilisateurs seront enregistrées dans un fichier de
base de données sur le disque dur intitulé
ALIGNMENTDATA.MDB. Ce fichier de données peut
étre visualisé par des visualiseurs communs de bases
de données tels que Microsoft Access. Ce fichier
contient la plupart des données générées par le
processus de géométrie.

Security (Sécurité)

Security (Sécurité) est un écran utilitaire utilisé pour
activer les fonctions optionnelles ou avancées.
Certaines options du logiciel peuvent étre achetées
apres l'acquisition initiale de I'appareil. Pour activer
les fonctions optionnelles, il sera demandé a un
opérateur ou a un représentant d’'usine d’obtenir des
Disques clés ou « codes d’activation » permettant
d’activer les fonctions du logiciel. Les disques clés et
les codes d’activation sont uniques selon I'appareil
et ne peuvent pas étre utilisés sur d’autres machines.

Units (Unités)

Il existe de nombreuses unités de mesure différentes
des angles de géométrie des roués et des unités de
mesure des dimensions selon les pratiques locales,
les spécifications du constructeur du véhicule ou la
préférence de I'opérateur. Choisissez I'icbne Units
(Unités) a partir de 'onglet Préférences. Cliquez sur
la touche radio située a c6té de la sélection désirée
des unités de mesure. Une fois qu’une unité de mesure
indiquée aura été choisie, toutes les lectures et les
spécifications s’afficheront dans les unités en question
sur tous les écrans de lecture.
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Toe Units (Unités parallélisme) — Positionne le
pointeur sur les unités parallélisme les mieux adaptées
aux exigences de 'opérateur et surligne la touche de
gauche de l'unité désirée. Les choix possibles sont,
par exemple :

- Degrés décimaux — 0,5 degrés

- Degrés et minutes — 0' 30"

- Fractions de pouces — 1/4"

- Dixiemes de pouces — 0.25"

- mm (Jante 14") —

- mm, (Pneu28")—

- Entrer diametre pneu — Avant d’effectuer les
spécifications de parallélisme au cours du
programme de géométrie, I'appareil vous
demandera le diametre pneu réel. Les
spécifications etleslectures PARA seront ensuite
calculées en se basant sur cette valeur entrée.

Resolution (Résolution)

Utilisez la sélection Resolution (Résolution) pour
choisir le format de lecture des affichages numériques
au cours du programme de géomeétrie. Vous pouvez
choisir parmi une résolution normale (0,10 degrés ou
dizaines de degrés) ou élevée (0,01 degrés ou
centaines de degrés). Sans tenir compte du choix
effectué, cela n’affectera pas la précision de 'appareil,
mais simplement le nombre de chiffres apres la virgule
et 'arrondi.

La sélection aura des répercussion sur la fagon dont
les lectures de géométrie sont affichées. Les réglages
utilisant une résolution de 0,10 degrés seront plus
faciles a obtenir qu’un paramétrage de 0,01 degrés.
Effectuer une géométrie du véhicule en centaines de
degrés requiert un degré plus élevé de précision de
la part du technicien pour obtenir des lectures exactes.

Angle Units (Unités angulaires)

Indique les unités dans lesquelles les mesures
angulaires seront affichées telles que : La chasse, le
carrossage, le pivot, I'angle inclus, I'angle de
trajectoire, etc.

Exemples :

- Degrés décimaux — 0,5 degrés
- Degrés et minutes — 0' 30"

- Fractions de pouces — 1/4"
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Linear Units (Unités linéaires)

Indique les unités dans lesquelles toutes les mesures
linéaires (Décalage, dimensions du véhicule, etc.)
seront affichées.

Loading Units (Unités chargement)

S’ily alieu, les valeurs pourront étre exprimées, soit
en kg (kilogrammes), soit en Ibs (livres).

Pressure Units (Unités pression)

Les unités indiquant la pression en référence a la
pression des pneus peuvent étre exprimés en psi ou
en bars.

Connectivity Options (Options de connectivité)

| r b ¥ L= . . . . Vd
?lage | 1 ) EE || Une interface est disponible pour la mise en réseau
oo O | de I'appareil sur le systeme informatique de la gestion
. | T [ ways | atelier. Cette interface permet de partager des

D'"JZ:"“'[ i - informations entre 'appareil et un ordinateur hote.
2] rage d '}
Description | ]
Loestion| SRAPCHDODS Output fosrmat [ AL

i S

. .,—J P ,7

O S | e I
© Remess [nclinometer Available

i ok B © B

=
Select Wizard (Sélection du wizard)

2 | ] J__| 25 | La sélection du wizard permet de choisir un processus
st s [Revised | de géométrie pré-programme ou « wizard ». L’écran
.‘..s._,mTf;Em.. mr'ugina!z;;m permet également la sélection d’'une procédure par
o~ Mercedes-Benz 100 - 05:45FM L, . L, PR .
= Somum biwidioagopedin deéfaut. Le wizard par défaut est lancé a chaque fois
e et poosr ot que vous sélectionnez I'icone wizard a partir de 'écran
'8 Standard-Alignment -Asalet EHITI00 - 04-SAPM y . 7 s
- VAGH 40300 - 01-5TPM d’accueil de geometne.

e VAG2 040300 - 01:53PM
Les procédures guident 'appareil pour qu’il suive un
Detault Wizard | :,;;:T ‘L‘ | certain chemin permettant d’aboutir a un résultat final,
————= aSsavoir une géomeétrie compléte. Chaque procédure

pré-programmeée guide I'appareil pour qu’il effectue
certaines fonctions dans un ordre pré-déterminé et si
certaines fonctions peuvent étre sautées.

Plusieurs procédures OEM sont pré-programmeées
pour suivre des méthodes de géométrie
recommandées par les constructeurs.
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Pour choisir un wizard autre que celui par défaut pour
une géomeétrie particuliere, cliquez sur le wizard désiré
et appuyez sur OK (ou double-cliquez sur le wizard
désiré). La géométrie commencera ensuite en utilisant
ce wizard. Pour déterminer un wizard différent par
deéfaut, choisissez le wizard désiré et cliquez sur la
touche « Default Wizard » (Wizard par défaut).

Reportez-vous au chapitre intitulé « Wizards - Editing
and Creating » (Wizards — Edition et création)dans
la section entretien du présent manuel pour obtenir
des informations sur la personnalisation des
procédures pour se conformer aux exigences uniques
d’un atelier.

Store Name (Enregistrer nom)

Les informations entrées dans la sélection Store
Name (Enregistrer nom) seront utilisées dans la sortie
imprimante des résultats de la géométrie. Plusieurs
lignes d’information sont disponibles a 'impression.
Vous devrez entrer le nom de la société, I'adresse, la
ville et I'état. L’affichage d’'un numéro de téléphone et
de fax est également disponible, si vous le souhaitez.

Regional Settings (Paramétrages régionaux)
Une variété de langues est disponible. Cette fonction
permet une sortie sur imprimante dans une langue
différente de la langue utilisée sur I'écran. Lorsque
licdbne Languages (Langues) est sélectionnée a partir
de l'onglet des préférences, deux écrans de sélection
d’onglet supplémentaires s’afficheront :

Languages (Langues) — Sélection de la langue de
'écran

Specifications (Spécifications) — Sélectionne a
partir de la base de données des véhicules a partir
d’'une variété de pays ou de régions.

Languages (Langues)

Pour changer la langue de 'écran, utilisez le dispositif
de pointage pour effectuer votre sélection a partir de
la liste ou les fleches haut et bas. Pour sélectionner
'autre langue, utilisez le dispositif de pointage pour
descendre en bas de la liste, cliquez sur sélectionner.
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Sélectionnez « OK » lorsque les langues de I'écran
et 'autre langue seront surlignées. Tous les écrans
s’afficheront a présent dans la langue choisie.
L'anglais est la premiere sélection sur les deux listes
s’il s’avérait nécessaire de rétablir I'unité sur le
paramétrage par défaut. Sélectionnez les touches
bascules « Ctrl-Alt-F8 » pour passer a la l'autre langue.

Specifications (Spécifications)

L'onglet des spécifications permet de modifier la base
de données des spécifications pour se conformer au
pays ou 'appareil est utilisé. Il est également possible
de modifier 'ordre dans lequel la marque, le modéle
et 'année s’afficheront.

Note: Certains marchés automobiles n’ayant pas
fait 'objet d’une identification particuliere
sur cet écran possedent des véhicules
d’'une variété de sources. Il peut s’avérer
nécessaire de modifier les bases de
données afin de localiser les

spécifications sur certains véhicules.

System (Systéme)

Les trois touches « Select » (de sélection) situées sur
le c6té gauche de I’écran System (Systeme)
permettent a 'appareil d’étre utilisé sur I'un des trois
postes (surfaces de géométrie) de l'atelier, qui sont
nommeés par défaut Poste A, Poste B et sol. Leur nom
peut étre modifié selon vos souhaits en éditant le
champ texte (c’est-a-dire « Pont a 4 postes »). L'une
de ces trois surfaces de travail de géométrie
calibrées peut étre utilisée selon vos besoins en
déplagant I'instrumentation de I'appareil. Dans la
plupart des ateliers, la géométrie principale est
désignée sous le nom de « Poste A ».

Note: Afin d’effectuer des géométries précises,
chaque surface de pont/poste doit étre

correctement calibrée.
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Sélectionnez le type de poste utilisé pour procéder a
la plupart des géométries des roués. Le choix du poste
peut étre modifié a chaque fois que vous utilisez une
surface différente pour effectuer des géométries.

Turntables (Plateaux tournants)

Chacune des sélections ci-dessus poste/sol
possedent également une commande permettant de
décider si chaque position de géométrie utilise le type
meécanique standard de plateaux ou les plateaux
électroniques. L’écrasante majorité des postes/ponts
utilise les plateaux de type mécanique. Les plateaux
électroniques sont proposés pour automatiser
certaines mesures telles que les angles de braquage.

Note: NE sélectionnez PAS les plateaux
électroniques a moins que le pont en soit
équipé. Des probléemes d’ordre
opérationnel seront créés si une erreur
survient lors de la configuration des
plateaux.

Sensors (Capteurs)

La fonction pouvant étre sélectionnée sur cet écran
correspond a la configuration des capteurs de
mesure. Un paramétrage de deux capteurs est
possible afin de permettre a I'appareil d’étre utilisé
avec les capteurs avant uniquement sur les veéhicules
larges ou une ligne de visibilité de I'avant a l'arriere
n’est pas possible.

Une fois que la configuration désirée des postes, des
plateaux et des capteurs a été sélectionnée, placez
le pointeur sur la touche « OK » pour sauvegarder les
sélections.
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Eteindre I'ordinateur

ATTENTION ! POUR EVITER D’ENDOMMAGER DES
FICHIERS IMPORTANTS, IL EST NECESSAIRE
D’ARRETER CORRECTEMENT WINDOWS AVANT
D’ETEINDRE OU DE REDEMARRER L'APPAREIL OU
LORDINATEUR.

Suivez les instructions suivantes pour éteindre

I'appareil sans le logiciel de géométrie :

1. Retournez al'écran d’accueil de la géométrie.

2. Cliquezsurlatouche « Arréter Windows » située
en bas a gauche de I'écran.

3. Répondez « Oui » lorsqu’on vous le demandera,
le systéeme informatique s’éteindra alors
automatiquement.

A partir du bureau Windows :

1. Fermeztouslesprogrammesoufenétresouverts.

2. Cliquez sur démarrer et cliquez ensuite sur
Eteindre.

3. Sur la boite de dialogue Arréter Windows qui
s’affiche, sélectionnez « Eteindre'ordinateur ? »,
cliguez sur « Oui » pourcontinuer.

4. Lordinateur s’éteindra automatiquement ; dans
le cas contraire, un message s’afficherasurl’écran
indiquant le moment ou vous pourrez éteindre
'appareil en toute sécurité.

2-12
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Etapes nécessaires pour effectuer une géométrie d’'un véhicule a 4
roues

Il existe de nombreuses raisons pour lesquelles une géométrie peut étre effectuée sur un veéhicule,
telles que :

Une usure inégale ou accélérée des pneus

Des problemes de tire, d’instabilité directionnelle ou autres problemes de direction /
conduite,

Suite a un remplacement des composants d’'une suspension ou d’'un systéme de direction
useés,

Réparations suite a une collision,

Entretien de routine du véhicule.

Sans tenir compte des raisons de la nécessité d’'une géométrie, il estimportant que le technicien
suive les instructions suivantes indispensables a la correction de tous les problemes.

Recueillirdes informations auprées du propriétaire du véhicule — Lui poser des questions sur
d’éventuels symptdmes relatifs a une mauvaise géométrie. Demandez sile véhicule adéja
été accidenté ou si un remplacement de pieces a été effectué récemment.

Effectuez un essai de route afin de vérifier la plainte du propriétaire — Tentez de recréer le
probléme. Si vous étes dans I'impossibilité de le faire, demandez au propriétaire de vous
donnerdes détails supplémentaires et de vous accompagner au momentde I'essai de route.

Placez le véhicule sur le pont de géométrie —centrez le véhicule sur le pont et les plateaux.
Levez le pont pour le placer sur les sécurités méchaniques.

Inspectezles pneus alarecherche d’éventuels signes d’'usure anormale —les pneus refletent
souvent des conditions de mauvaise géométrie.

Effectuez uneinspection minutieuse des composants. Remplacezles pieces défectueuses
avant de procéder a la géométrie. Vérifiez toujours la pression des pneus et la hauteur de
caisse.

Fixezles capteurs de mesure aux roues du véhicule. Utilisezles courroies de sécurité en cas
de manque d’adhérence.

Utilisez la procédure de Wizard adaptée au véhicule —la meilleure géométrie pourla majorité
des véhicules est une configuration de 8 capteurs a quatre roues.

Effectuez un dévoilage des roues — I'objectif du dévoilage est d’éliminer les erreurs de
mesure dues aux erreurs de dévoilage des roues et au montage des griffes.

Mesurez la chasse, le carrossage et le PARA.

3-1
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10. Déterminez ce qui doit étre fait— Examinez le véhicule ainsi que les ouvrages de référence
s’y rapportant afin de déterminer les procédures de correction des angles. Déterminez les
éléments requis pour corriger les problemes (a savoir, les kits du marché des piéces de
rechange, les outils spéciaux, etc.).

11. Effectuezles corrections d’angle requises —Centrezle volant avec précaution lorsque vous
y serezinvité. Utilisez I'ordre suivant de réglage :
a. Carrossage AR
b. PARA AR
c. Chasse AV
d. Carrossage AV
e. PARA AV

12. Recentrezle Volantetréajustezle PARA AV sinécessaire —des volants tordus sontla cause
majeure de l'insatisfaction du client relative aux géométries des roues.

13. Imprimez les résultats — L'impression papier est utile car elle montre au client la situation
avantetles résultats obtenus. De nombreux ateliers conservent une version papier pours’y
reporter ultérieurement.

14. Effectuez un essai de route pour vérifier que la géométrie a été correctement effectuée.
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La fixation des griffes

Avant de commencer une géométrie, fixez 'ensemble
des capteurs/griffes sur la roue d’'un véhicule. Il existe
plusieurs méthodes pour fixer les griffes destinées a
s’adapter a diverses configurations de roues.

AVERTISSEMENT ! FIXEZ TOUJOURS LES
GRIFFES EN UTILISANT LES SINGLES SECURITE
FOURNIES SUR CHAQUE ROUE AFIN DE
GARANTIR QUE LE CAPTEUR NE TOMBE PAS DU
VEHICULE.

AVERTISSEMENT ! LES ARETES DES GRIFFES
ET DE LEURS SUPPORTS SONT VIVES.

Méthode 1

Cette technique est utilisée sur de nombreuses jantes
en acier estampé. Utilisez la partie tranchante du
dispositif de retenue des griffes pour fixer 'intérieur
de la griffe en tournant plusieurs fois le bouton de
verrouillage dans le sens des aiguilles d’'une montre.

Méthode 2

Cette option est utilisée sur de nombreuses jantes
standards et personnalisées sans surface de talon
intérieure. Utilisez les adaptateurs de griffes fournis
pour une insertion entre le pneu et le bord extérieur
de la jante. Fixez la griffe en tournant plusieurs fois le
bouton de verrouillage dans le sens inverse des
aiguilles d’'une montre.

Méthode 3

Cette méthode est utilisée sur certaines jantes
standards et personnalisées sans qu’il y ait la
possibilité de fixation a I'extérieur de la jante et des
bords trés étroits sur la jante de roue. Fixez la griffe
de l'intérieur en tournant plusieurs fois le bouton de
verrouillage dans le sens des aiguilles d’'une montre.

Méthode 4

Un second jeu de griffes est utilisé sur les roues avec
des enjoliveurs de roue retenus par une oreille de
fixation. Ces griffes spéciales possedent une surface
de prise sur le jante ainsi qu’un relief permettant
d’effacer le bord d’un enjoliveur de roue. Les griffes
inutilisées sont rangées dans un lieu de stockage situé
sur la glissiere inférieure de la griffe.

3-3
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Accessoires pour griffes en option

Un kit de bout d’arbre en option est disponible pour
vous aider dans les applications de géométrie ou il
est possible que le chemin optique soit bloqué entre
le capteur de mesure avant et le capteur de mesure
arriere. Les applications communes comprennent
certains véhicules postaux, certains camping-cars et
certains véhicules de ramassage et de livraison. Les
autres applications comprennent des véhicules avec
des d’ailes sillantes, des barres de frottement avec
abattants, et certains véhicules a roues jumellées.

Placez I'arbre de 'adaptateur dans la glissiere de la
griffe et serrez le bouton de verrouillage et le contre-
écrou. Placez I'arbre du capteur sur 'adaptateur,
serrez le bouton et fixez la griffe a la roue en utilisant
'une des méthodes décrites préecédemment.

Onglet principal de géométrie

Toutes les fonctions de géométrie des roues
commenceront a partir de I'onglet principal de
géométrie qui correspond a I'écran « d’accueil » ou
par défaut. Cet écran comprend une série d’'icones
exécutant les fonctions relatives a la géométrie. La
touche début, située le long de la barre d’outils et sur
le pavé numérique de chaque capteur retourne
toujours a cet écran.

1-Wizard —La sélection Wizard lance un processus
pré-programmeé de géométrie consistant a recueillir
les angles de géométrie. Ce processus est
commandé par le Wizard en question qui est
sélectionné a ce moment-la.

2-Vehicle Selection (Sélection du véhicule) -
Sélectionne la marque, I'année et le modele du
véhicule qui va faire 'objet de la géométrie.

3-Vehicle Specification (Spécifications du
véhicule) — Affiche les spécifications relatives a la
géométrie du veéhicule et donne acces aux animations
et a 'aide concernant les réglages.

4-Inspections (Inspections) — Six écrans
d’'inspection sont disponibles a partir de la fonction
Inspections ainsi qu’une icéne Diagnostics. Ces
fonctions correspondent a I'inspection pré-contréle,
I'inspection pneus, l'inspection FREINS, l'inspection
sous CAISSE, et l'inspection Accessoires.

34
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5-Measure (Mesure) — Fonction permettant un acces
rapide aux divers écrans de mesure des angles tels
que la chasse, le pivot, les angles de braquage et les
dimensions du véhicule.

6-Adjust (Réglage) — Cette fonction donne acces a
une variété de fonctions offrant une assistance au
technicien dans le réglage des angles de géométrie.
Parmi ces fonctions figurent la chasse en temps réel,
le réglage triangles, les programmes des cales
arrieres et le réglage berceau.

7-Customer Data (option) (Données client — Option)
— Cette fonction avancée, lorsqu’elle est activée, ouvre
un écran de saisie de données utilisé pour enregistrer
des informations relatives au client et a son véhicule.
Ces informations pourront étre consultées dans un
ordre alphabétique.

Utilisation de la procédure du Wizard
Les procédures du Wizard configurent 'appareil pour
gu’il suive un processus déterminé pour faire une
géométrie compléte. Chaque procédure pré-
programmeée, appelée Wizard, configure 'appareil de
maniere a ce qu’il exécute certaines fonctions dans
un ordre pré-déterminé et a ce qu’il détermine si
certaines fonctions peuvent étre sautées. La
procédure du Wizard définit également la
configuration des capteurs de mesure.

?ade | 1 ) (8= || Choisir entre I'utilisation d’un Wizard ou un
L — L ' fonctionnement manuel

o FoirwhesSsemior hopouide _ TiKDOA 07T Lorsque Iicone Wizard est sélectionnée a partir de

i:m"}ﬁ» E“E%E?EEQEEE I'onglet principal de géométrie, le processus de

52:;3;:" MAROR carion géométrie sera exécute en utilisant le Wizard

R gwmor mioidghediidic actuellement sélectionné. Le technicien pourra

e SRR également choisir d’exécuter manuellement les

— | e fonctions de géométrie individuelles directement a

partir de 'onglet principal de géométrie en appuyant

sur I'icbne appropriée, telle que mesure. D’une fagon

générale, il est recommandé d’utiliser le processus
Wizard afin d’obtenir les lectures initiales.

Procédures de Wizard classiques

Plusieurs procédures de Wizard sont pré-
programmées en usine afin de se conformer aux
méthodes de géométrie reconnues et recommandées
par les constructeurs.
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L'appareil utilisera le Wizard par défaut sauf indication
contraire de la part du technicien. Pour modifier les
wizards, cliquez sur I'icéne Wizard sur la barre d’outils
ou utilisez la fonction de configuration située sur
'onglet des préférences.

Exemple de processus de géomeétrie
Les procédures suivantes sont basées sur un
processus de géométrie du début jusqu’a la fin en
utilisant le wizard standard pour les 8 capteurs et les
4 roues motrices.

Run Wizard (Lancer Wizard)

Cliquez surl'icone Run Wizard (Lancer Wizard) située
sur I'écran principal de géométrie.

Démarrer une nouvelle géométrie

Cet écran vous donne la possibilité de démarrer une
nouvelle géométrie ou de continuer une géomeétrie en
cours d’exécution. Sil'icone « OK » est sélectionnée,
la mémoire de l'ordinateur de la géométrie
précedente sera effacée permettant la configuration
d’un nouveau client et d’'un nouveau véhicule. Sivous
sélectionnez l'icbne « Continue current alignment »
(Continuer géométrie en cours), toutes les mesures
relatives au client, au véhicule et a la géométrie seront
conservées et le logiciel retournera aux écrans des
lectures de géométrie.

Sélection du constructeur, de I'année et du modele du
véhicule

Note: Lordre dans lequel le constructeur, 'année
et le modele apparaitront varieront selon
la fagon dont les spécifications ont été

configurées.

Constructeur ou marque du véhicule

Cet écran affiche les constructeurs de véhicules dans
la base de données des spécifications. La barre de
défilement verticale située a droite indique que des
choix supplémentaires sont disponibles en bas de la
page. Cliquez sur la fleche bas de la barre de
défilement pour descendre dans la liste. En utilisant
la touche fléchée bas du clavier, vous descendrez
également dans la liste. Une fois que le constructeur
désiré s’affiche, double-cliquez a nouveau pour
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dérouler la liste. La touche fléchée de droite du clavier
déroule la liste et la touche fléchée de gauche la
ferme.

Note: Pour accéder plus rapidement a la
sélection du constructeur, utilisez le clavier,
appuyez sur la premiére lettre du nom du
constructeur. Ceci déplacera la barre de
sélection directement sur le premier nom
de constructeur commencant par la lettre
en question (Par ex. si vous tapez la lettre

« H », vous obtiendrez Honda).

Année du véhicule

Sélectionnez I'année de fabrication du véhicule en
utilisant les touches haut/bas ou le dispositif de
pointage de la barre de défilement pour faire défiler
vers le haut ou vers le bas 'année désirée, puis
double-cliquez ou appuyez sur la touche fléchée de
droite pour faire dérouler la liste de toutes les années
au cours desquelles le modele en question a été
fabriqué.

Modéle du véhicule

Utilisez les touches directionnelles ou le dispositif de
pointage pour sélectionner le modéle du véhicule, puis
sélectionnez « OK », appuyez sur Entrée ou double-
cliquez sur la sélection concernée.

Spécifications personnalisées

Les spécifications de géométrie ayant été ajoutées
par 'opérateur se trouvent dans une base de données
spéciale. Pour consulter ces spécifications, allez sur
I'écran des constructeurs de véhicules et sélectionnez
Custom Specifications (Spécifications
personnalisées) sur la barre d’outils (F5). Toutes les
spécifications personnalisées ayant été
précédemment ajoutées seront répertoriées de
maniére similaire aux spécifications OEM. Cliquez a
nouveau sur F5 pour retourner a la page de sélection
des spécifications.

Des spécifications personnalisées additionnelles
pourront étre ajoutées en cliquant sur la touche « plus »
(F7) de la barre d’outils (Voir ci-dessous pour obtenir
des détails complémentaires). Les fichiers seront
supprimés en surlignant tout d’abord le fichier en
question puis en cliquant sur la touche « X » (F8) de
la barre d’outils.

37



Fonctionnement

| |

0=

BE |

Camber -13 Eri- o a0
B0 =
oo 05

Tatal Tos

Reaf
Camber
Endividual Toe

Total Tae
Max Thrust Angla

FLND, 1804, MUSTANG Cabra T, CULLUM [Cusismaned)

) [
-—_ 180 -_—
810" 01 (4]

[ 1

;
Crstoim Specioations 560 @:’ g

| W s |

M. Prel  Max

D you Wint b actept (hese specicatons?

Manifaciae
|F':'.\ﬁf:\-

Yaand)
Hand

Lol Nioded

Cmss M Pl Ma

[#

[#]

IAUSTANG, Cobra GT, CULLUM
Camibs
Enclinit

Toatal *
Max Thrust Angla

FLND, 1804, MUSTANG Cabra T, CULLUM [Cusismaned)

(o] a» |

= O |

T —— D | D |

| W s |

Affichage des spécifications

Cet écran affiche 'année, le constructeur et le modeéle
du véhicule sélectionné avec les spécifications
minimums, préférées et maximums pour les roues
avant et arrieres. Les traits dans n'importe quelle
position indiquent qu’il n’y a aucune spécification de
constructeur pour la roue ou I'angle en question. Une
icobne « clé » située a droite du champ des
spécifications indique qu’une aide est disponible pour
régler 'angle en question. En cliquant sur cette clée,
vous lancerez les fonctions d’aide au réglage décrites
a la page suivante. La touche (F8) d’édition des
spécifications (Edit Specs) située sur la barre d’outils
permet I'édition des spécifications affichées avant le
commencement des mesures.

Edition des spécifications

Pour éditer les spécifications affichées, cliquez sur la
touche F8 de la barre d’outils correspondant a la
fonction Edit Specifications (Edition des
spécifications). La configuration de la barre d’outils
changera avec l'affichage d’un signe plus et moins
(F6 et F7). Utilisez le pointeur pour cliquer sur les
spécifications a éditer (Par ex. le carro. gauche). Une
fois que ce choix sera surligné, utilisez les touches
plus et moins pour modifier les spécifications tel que
vous le souhaitez. Notez que lorsque la valeur de
gauche est modifiée, la valeur de droite sera modifiée
au méme moment. Utilisez le pointeur pour vous
déplacer sur une autre valeur a modifier. Si vous faites
des erreurs ou si I'utilisateur souhaite retourner aux
spécifications du constructeur, cliquez sur Restore
(F8) (Rétablir). Lorsque vous aurez terminé I'édition,
cliquez sur OK. Etant donné que les spécifications
éditées sont a présent personnalisées, vous sera
invité(e) a entrer une description de la nouvelle
spécification personnalisée.

Animations de réglage

Vous pouvez visualiser des illustrations relatives a des
réglages spécifiques sur le véhicule sélectionné en
cliquant sur I'icbne « clé » située a droite du champ
des spécifications. Les animations sont également
accessibles a partir des écrans de lecteurs. Une
animation portant sur la procédure de réglage
s’affichera sur I'écran. Vous pouvez interrompre,
arréter et redémarrer la lecture des animations selon
les désirs de I'opérateur en utilisant les commande
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situées immédiatement en dessous de I'’écran
d’animation. Sélectionnez « OK » ou « Annuler » pour
retourner a I'écran en cours.

Assistance supplémentaire

Une zone de texte comprenant trois types d’'information
relative a la procédure actuelle de réglage de la
géométrie est située a droite de la fenétre d’animation.
Les informations seront demandée en cliquant sur
l'icbne associée avec I'assistance. Ces icones sont
les suivantes :

1-Adjustment Instructions (Instructions de
réglage) — En sélectionnant le premier des trois
boutons de fonction situé sur 'écran d’animation vous
accederez aux instructions de réglage.

2-Parts Required (Piéces requises) — La sélection
centrale affiche les piéces requises pour procéder au
processus de géomeétrie, telles que les cales, les
excentriques ou autres pieces fournies par le marché
des pieces de rechange. Les pieces affichées sont
reliées a la configuration du constructeur de la cale
sélectionnée figurant dans la section « Préférences ».

3-Special Tools (Outils spéciaux) — Le troisieme
bouton icone affiche tous les outils spéciaux pouvant
étre requis pour effectuer correctement la géométrie.

Enter Customer Data (Advanced Feature) (Saisie des
données client — Fonction avancée)

La fonction en option intitulée Customer Database
(Base de données client), lorsqu’elle est activée,
permet la saisie des informations relatives au client
et a son véhicule. Grace a cette base de données,
les informations peuvent étre enregistrées pour étre
consultées ultérieurement. De plus, ces informations
sont sauvegardées ainsi que les résultats du service
de géomeétrie des roues.

Une base de données est un ensemble d’'informations
recueillies ayant été triées et pouvant étre consultées
lorsqu’il s’aveére nécessaire, a des fins d’analyse.
Parmi les informations disponibles figurent le nom du
propriétaire de la voiture, son adresse, son numéro
de téléphone; la marque/le modele/I'année du
véhicule, son numéro VIN (Numéro d’'identification du
véhicule) et son kilométrage, ainsi que la date de
service et les lectures avant et apreés des géométries.

39



Fonctionnement

S
AERIEICARI IR S =l

IFront
Caster
Camber
Toe

Rear

Camber

Toe

Thrust Angle

Frant Diagnostics

Left
ar
0.1
o.31"

-0.8"
0.02*

Cross
a4

asr
am

Right

3.2
01"

-0.05"

1.0
011"

G

Ces informations sont sauvegardées sur le disque dur
de l'ordinateur pour un consultation ultérieure. Une fois
que ces informations seront consultées, elle pourront
étre visualisées et devenir le point de départ d’'une
nouvelle géométrie.

Ajouter des informations relatives au client

En utilisant le dispositif de pointage ou la touche de
tabulation pour se déplacer dans les blocs de texte,
'opérateur pourra entrer des informations sur le client
et son véhicule en utilisant le clavier. Il pourra
sauvegarder le fichier en sélectionnant OK, afin de
pouvoir les consulter ultérieurement.

Sélectionner un fichier enregistré

Les fichiers sauvegardés ou existants peuvent étre
triés et consultés de plusieurs maniéres différentes —
lls permettent de parcourir les fichiers de données,
de trier par ordre alphabétique et selon le nom, le
numeéro de téléphone et le numéro de la plaque
d'immatriculation du véhicule. Une fois qu’un fichier
est visible, vous pourrez dérouler la liste en cliquant
sur le signe plus afin d’atteindre un ensemble de
données particulier. Une autre fagon de rechercher
un fichier consiste a sélectionner la premiere lettre du
nom du client et de le surligner en utilisant le dispositif
de pointage. Double-cliquez avec le bouton gauche
lorsque le fichier désiré est surligné. Le fichier complet
sera affiché avec les données sauvegardées.

Consulter une géométrie précédente

Une fois qu’un fichier particulier sur le client est choisi,
les résultats de la géométrie précédente s’y rapportant
pourront étre consultés en utilisant le bouton « Recall »
(F11) (Rappeler) situé sur la barre d’outils. Le premier
écran qui s’affiche mentionne les spécifications du
véhicule ayant fait 'objet d’'une géométrie. En
appuyant sur OK, vous accederez a I’écran
d’'inspection permettant de visualiser les éléments
ayant été inspectés. En appuyant sur OK a partir de
cet écran, vous acceéderez aux lectures de géométrie
dans le format « All Readings » (Toutes lectures). Les
valeurs affichées peuvent étre sélectionnées de la
premiere a la derniére en utilisant le bouton Toggle
(F9) (Sélectionner) situé sur la barre d’outils.
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Ajouter un nouveau client

Le fait d’effacer toutes les informations sur le fenétre
des données permet d’entrer un nouveau fichier. La
sélection de Clear Fields (Effacer champs) a partir
de la barre d’outils (F7) efface les informations. Une
fois que I'écran a été effacé, entrez les informations
relatives au nouveau client, si nécessaire. Si un autre
fichier est souhaité pour un client existant, surlignez
son nom en utilisant le dispositif de pointage et
commencez la saisie des informations lorsque I'écran
blanc apparait.

Modifier un fichier existant

Un fichier existant peut étre édité en sélectionnant le
fichier sur le client désiré. Une fois que le fichier est
affiché, vous pouvez vous déplacer entre les champs
d’'information au moyen du dispositif de pointage ou
la touche de tabulation. Lorsque la barre « | » se
trouve dans le champ a éditer, effectuez les
corrections souhaitées. Les données seront
sauvegardées lorsque vous appuierez sur « OK ».

Utiliser la base de données en dehors de la plate-forme de
I'appareil

La base de données est sauvegardée sur le disque
dur dans un fichier intitulé AlignmentData.mdb. Ce
fichier de base de données est compatible avec
plusieurs programmes communs de bases de
données tels que Microsoft® Access® (non fourni).
Veuillez contacter le représentant des logiciels
d’ordinateurs de bureau afin d’obtenir des informations
relatives a ces programmes.

Inspection

Les rapports d’inspection sont un outil précieux de
compte-rendu des zones a problemes sur le véhicule.
Les rapports peuvent étre imprimés et conserveés soit
pour les fichiers des ateliers, soit transmis au client
pour renforcer la compréhension de ce dernier surle
travail nécessaire a effectuer avant 'exécution d’'une
géomeétrie. Dans de nombreux cas, des composants
usés ou endommageés auront des répercussions
certaines sur la qualité de la géométrie des roues.

Une procédure de Wizard peut contenir jusqu’a six
rapports ou listes d’'inspection de véhicule. Ces listes
peuvent étre sélectionnées au sein du processus du
Wizard ou sélectionnées manuellement a partir de
'onglet principal de géomeétrie.
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Les zones a inspecter dans chacune des formes
d’inspection sont contextuelles. Un nombre utilisé
d’inspections peut étre utilisé au cours du processus
de géométrie. Ces six formes d’inspection sont les
suivantes :

- Inspection pré-contrble

- Inspectionpneus

- Inspection FREINS

- Inspection sous CAISSE

- Inspection sous le CAPOT

- Inspection Accessoires

Utiliser les rapports d’inspection

Tous les rapports d’'inspection requierent les mémes
procédures de fonctionnement a I’exception de
I'inspection des pneus. Lorsque le rapport
d’'inspection désiré s’affiche, utilisez le dispositif de
pointage pour sélectionner « Checked » (Vérifié),
« Adjusted » (Réglage) ou « Replaced »
(Remplacement) dans la colonne située a droite de
la description du composant. Un commentaire sur le
composant ou la réparation pourra étre saisi dans
I’espace prévu a cet effet situé a droite en
sélectionnant Edit Comments (Modifier
commentaires) situé sur la barre d’outils (F8). Une fois
que toutes les inspections et les commentaires ont
été effectués, choisissez « OK » pour les sauvegarder
dans la base de données et dans la mémoire tampon
de I'imprimante pour une impression ultérieure.
Sélectionner le bouton « Annuler » fait revenir
'opérateur a I'écran précédent.

Effectuer le dévoilage des roues

La compensation de la valeur de voile des roues
constitue un facteur important dans le processus de
géométrie. S’il n’est pas correctement déterminé, des
erreurs dans l'affichage des angles de carrossage et
PARA surviendront. L’appareil utilise une procédure
de dévoilage qui calcule un vrai plan d’ensemble roue
en mesurant les variations de mesure de carrossage
dans les plans PARA et carrossage au cours d’'une
rotation de la roue sur 360 degrés.

Pour effectuer un dévoilage des roues, levez les roues
du véhicule au-dessus de la surface du poste de
géométrie en utilisant des crics a air ou une autre
méthode permettant de faire tourner les roues
librement. Une animation expliquant la méthode a
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suivre pour effectuer un dévoilage sera lancée en
sélectionnant Animate (Animer) sur la barre d’outils
(F5). Suivez les instructions de A a C avec précaution.

A. Tournezlarouejusqu’ace quele numéroestampé
« 1 » g’affiche sur la glissiére centrale de la griffe
qui setrouve surlaposition de 9 heures. Mettezle
capteurde niveau, bloquezl'ensemble etappuyez
surlatouche « runout » (dévoilage) figurantsurle
clavier des capteurs.

B. Tournezlarouejusqu’ace quele numéro estampé
« 2 » g’affiche sur la glissiére centrale de la griffe
(180 degres) qui se trouve sur la position de 3
heures. Mettez le capteur a niveau, bloquez
'ensembleicietappuyez surlatouche « runout »
(dévoilage) figurant sur le clavier des capteurs.

C. Tournezlarouejusqu’ace que le numéroestampé
« 3 » g’affiche sur la glissiére centrale de la griffe
(90 degreés) qui se trouve sur la position de 12
heures. Mettez le capteur a niveau, bloquez
'ensembleicietappuyez surlatouche « runout »
(dévoilage) figurant sur le clavier des capteurs.

Apres la premiére fois, vous pourrez appuyer sur le
bouton dévoilage et une lumiére apparaitra sur la
touche « Runout » (Dévoilage) située sur le capteur,
indiquant que I'appareil est en mode dévoilage. Alors
gue vous appuyez sur la touche dévoilage en position
2, la lumiére clignotera et le pupitre de commande
eémettra un son. En position 3, la lumiére clignotera et
s’éteindra ensuite, indiquant que le processus de
dévoilage est complet pour cette roue. Si la lumiéere
de l'indicateur de dévoilage ne s’éteint pas apres
I'étape 3, cela signifie que quelque chose ne va pas.
Appuyez sur la touche de dévoilage, puis répétez
entierement les étapes 1-2-3 de dévoilage pour cette
roue.

Répétez les étapes ci-dessus pour toutes les roues.

3-13
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Etat du dévoilage

L’écran de dévoilage affiche I'état de chaque roue du
vehicule. Alors que le dévoilage est effectué
correctement, chaque roue devient de couleur verte
et affiche « OK ». Si une valeur faible de voile des
roues est détectée (.75°-1.5°), mais pas suffisamment
pour influencer les résultats de la géométrie, un « ? »
apparaitra et l'indicateur des roues deviendra jaune.
Il est acceptable de continuer a ce point. Si une
grande valeur de dévoilage est détectée (supérieure
a 1,5°), une mention universelle rouge « Annuler »
apparaitra sur I'indicateur des roues. Ce probleme
devra étre corrigé avant de poursuivre. Une mauvaise
fixation de la griffe, une griffe tordue ou desserrée ou
un probléme a I'intérieur du capteur de mesure peut
entrainer un dévoilage excessif :

Informations complémentaires sur le dévoilage
Voici quelques notes importantes sur le dévoilage :

- Si« deuxcapteurs » ontété sélectionnésdansla
configuration du systeme, seulementdeux roues
serontaffichées.

- Le dévoilage peut étre complété ou mis a jour a
tout moment et a partir de n’importe quel écran
dans l'appareil. Il n’est pas nécessaire de
recommencer laprocédure complete de dévoilage
sibesoin de dévoilerune seul roue . Achaque fois
gu’une roue sera retirée du veéhicule ou que la
griffe sera retirée de la roue, le dévoilage devra
étre répété sur cette roue uniquement.

S
ey

m 1w
oL

B

- La griffe doit rester en position droite (#3) a la fin
delaprocédure de dévoilage. Nefaites pas pivoter
la griffe dans une autre position pour quelque
raison que ce soit. Faites attention aux 4 roues
motrices ou roues arriéres motrices car leverune
roue peutentrainer un mouvementde l'autre roue.

- Nepassauternineraccourcissez pasle processus
de dévoilage . Celui-ci constitue une partie
importante pour obtenir des angles de géométrie
précis.

° Une fois que vous aurez terminé le dévoilage sur toutes
les roues, I'appareil sera prét a mesurer les angles
de géométrie des roues du véhicule, en commencant
par la chasse. Cliquez sur le bouton OK pour continuer.
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Préparation a la mesure de la chasse

Plusieurs manipulations devront étre effectuées une
fois le dévoilage terminé avant de procéder a une
mesure précise de la chasse et du pivot.

Abaisser le véhicule et tasser la suspension

L’écran suivant s’affichant invitera le technicien a
abaisser le véhicule et a tasser la suspension afin que
la hauteur de caisse du véhicule soit optimale. Des
plateaux devront étre utilisés pour fournir le
débattement requis pour remettre le véhicule dans sa
position normale de repos. Lorsqu’il est levé, la
suspension d’un véhicule et ses composants de
direction sont déchargés. Sil'on ne les fait pas jouer
ni stabiliser lorsque les roues sont abaissées, ceci
pourrait influencer les résultats des lectures. Cliquez
sur « OK » pour continuer.

Installer le bloque pédale de frein

Le bloque de pédale de frein est installé pour
empécher que les roues roulent pendant les
braquages chasse/pivot. Un roulement des roues
pendant les résultats des braquages entrainerait des
mesures du pivot incorrectes. Il est recommandé de
répéter les braquages a moins qu’il n’ait été prouvé
que le véhicule ne rencontre pas de problémes de
chasse ou de pivot.

Mettre les capteurs de mesure a niveau et les verrouiller

Mettez les capteurs a niveau en utilisant Le LED du
niveau eélectronique sur chaque capteur de mesure.
Verrouillez fermement les capteurs en veillant bien a
ne pas trop les serrer. Cliquez sur « OK » pour
continuer.

Centrer ladirection

Si les roues avant ne font pas en position droite, la
premiére étape de la courbe de braquage de la
chasse invitera 'opérateur a ajuster la direction si
nécessaire. Alors que vous effectuez une visualisation
du compteur de 'écran, centrez la direction en suivant
les instructions.
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Effectuer un braquage chasse

L’'angle de chasse se mesure en effectuant un
braquage de 20 degrés des roues avant. Le logiciel
guidera I'opérateur a travers les étapes affichées sur
'écran. Les écrans relatifs au braquage chasse
affichent un graphique des roues avec la direction
dans laquelle elles doivent étre orientées, une fleche
indiquant le sens du braquage et un graphique du
volant indiquant le sens du braquage. Suivez toujours
le sens des fleches et maintenez bien le volant jusqu’a
ce que celui-ci devienne vert et que I'écran avance.

Braquage chasse automatique ou manuel

Le braquage chasse automatique est utilisé dans la
plupart des cas, en utilisant le systeme optique
infrarouge des capteurs pour mesure avec précision
10 degrés et avant progressivement a I'étape
suivante. Si le mode automatique ne peut pas étre
utilisé pour quelque raison que ce soit, vous pourrez
faire passer le systeme en mode de braquage chasse
manuel, ou les échelles de plateaux tournants seront
utilisées pour déterminer les 10 degrés. Vous
appuierez ensuite sur le bouton OK pour passer a
I'étape suivante. Le mode automatique/manuel pourra
étre sélectionné a tout moment au cours de la
procédure de braquages chasse en sélectionnant la
touche de tabulation située sur la barre d’outils (F5).
Le mode actif sélectionné sera indiqué en haut a
gauche de I'écran.

Braquage de 10 degrés vers la gauche

Aprés avoir commencé par un positionnement des
roues en position droite, I'’écran changera pour
indiquer un braquage de 10 degrés vers la gauche.
Alors que 'angle de braquage s’approche des 10
degrés, les roues passeront du gris au vert, indiquant
ainsi que la mesure a bien été prise.

Braquage de 10 degrés vers ladroite

L’écran changera ensuite pour indiquer un braquage
dépassant la position droite de 10 degrés vers la
droite. Les « roues » se comporteront de la méme
maniere que décrit ci-dessus alors que vous
approchez de 'angle de 10 degrés. Le graphique des
roues passera au vert pour indiquer que la mesure a
bien été prise.
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Mettre les roues en position droite

L’écran changera ensuite pour vous indiquer de
braquer les roues en position droite. Le centrage de
la direction permet d’établir 'axe central géométrique
pour les lectures arriéres, qui, a tour de rdle,
détermineront I'angle de trajectoire et le sens du
roulement.

Une fois que ces étapes seront achevées, la chasse
sera mesurée et le logiciel affichera les écrans de
lecture.

Informations concernant la précision de la chasse

Il existe de nombreuses raisons expliquant que les
mesures de la chasse sont susceptibles de varier
lorsqu’elles sont effectuées — ces variations peuvent
étre minimisées en utilisant un bloque de pédale de
frein au cours des braquages chasse afin de s’assurer
que les roues ne rouleront pas ou ne se balanceront
pas pendant les braquages. De plus, I'utilisation du
volant pour effectuer les braquages minimise
linfluence de 'opérateur.

- Sivousneparvenezpasaatteindreles 10 degrés,
marquez exactement et maintenez fermement
jusqu’a ce que la mesure soit prise.

- Lesvariationsdedirection/suspensionduvéhicule
— Si la suspension du véhicule et/ou ses
composants de direction ont du jeu ou du
relachement, ceci pourra affecter la réaction et
l'inclinaison du volant pendant les braquages.

- Condition des plateaux tournants / poste — La
condition des plateaux tournants estessentielle. Il
doit y avoir un mouvement libre et plat avec tous
les roulements en place. Centrez également les
roues du véhicule surles plateaux tournants pour
assurer une planéité pendant le braquage.

Vérification de la calibration

A chaque fois que l'appareil sera utilisé, il vérifiera
de lui-méme un ensemble pré-programmé de
parametres et déterminera si la précision de la
machine a été compromise. Tout d’abord, tous les
capteurs de mesure doivent étre mis a niveau. Un
écran indique quels sont les capteurs nécessitant une
vérification. Une fois que cette mise a niveau aura été
effectuée sur les quatre capteurs, un écran de
vérification indiquera le cas échéant quels sont les
capteurs qui dépassent les parameétres calibrés.
Cette fonction avertira 'opérateur si les lectures seront
affectées dans le cas ou un capteur serait supprimé
ou endommageé.
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Dimensions du véhicule / Décalage des roues

Les résultats des mesures des dimensions du véhicule
a 8 capteurs sont affichés avec une référence visuelle
de la différence d’empattement du véhicule, sa
différence de largeur de voie, et le décalage des roues
avant et arriere. Le décalage des roues a lieu
lorsqu’une roue sur un axe n’est pas égale a I'autre.
Le décalage des roues et les dimensions du véhicule
constituent des outils de mesure utiles pour
diagnostiquer les véhicules accidentés.

All Readings (Toutes lectures)

Cet écran a pour fonction d’afficher les lectures avant
et arrieres en méme temps, permettant ainsi une
évaluation de I'état de géométrie global du véhicule.
Sivous avez entré les spécifications du véhicule, les
écrans d’affichage numériques seront soit rouges
(hors spécifications), soit verts (dans spécifications).
Les lectures du carrossage et PARA avant et arriere
sont effectuées en temps réel sur cet écran, permettant
d’effectuer des réglages. De plus, cet écran est situé
a I'endroit ou sont affichés, les angles de diagnostic
du véhicule, s’ils ont été mesurés. Ces angles
comprennent I'angle, les angles de braquage et le
décalage des roues. Cliquez sur la barre de défilement
située a droite de I'écran pour afficher les angles de
diagnostic pour 'avant et l'arriere.

Rear Readings (Lectures AR)

Apres I'écran All Readings (Toutes lectures), 'écran
Rear Readings (Lectures AR) s’affichera. Cet écran
affiche, sous le format de compteur et sous le format
numérique, les mesures d’angles ainsi que des
informations requises pour déterminer si des
corrections sont nécessaires. L'écran est divisé en
trois parties : Le carrossage, le PARA. et I'angle
de trajectoire. Les colonnes représentent les cétés
gauche et droit du véhicule. Les spécifications
minimums et maximums pour les compteurs de
carrossage et de PARA figurent en haut ainsi qu’une
unité d’affichage numérique des lectures en temps
réel et un codage de couleur destiné a indiquer le
rapport entre les valeurs en temps réel et les
spécifications. Des compteurs gris indiquent
gu’aucune spécification n’a été entrée pour un angle
donné. Des compteurs rouges indiquent que les
valeurs en temps réel sont comprises dans les
spécifications. Il vous est possible d’afficher des
lectures effectuées avec un véhicule levé en
sélectionnant I'icbne « Jack » (Cric) située a droite
des valeurs d’écarts.
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Valeurs d’écarts / PARA total

La valeur numérique entre les compteurs de
carrossage indique les valeurs d’écarts (d’un c6té a
lautre), la différence entre les lectures droite et
gauche. Cette valeur d’écart est importante sur de
nombreux véhicule pour une tenue correcte du
véhicule. La valeur numérique entre les compteurs
PARA de gauche et de droite indique le PARA AR
total (la somme des PARA individuels).

Barre d’outils des lectures

Les boutons situés sur la barre d’outils disponibles

sur les deux écrans de lecture avant et arriere de

gauche a droite sont les suivants :

F1 Help (Aide)—Affiche une aide au fonctionnement
concernantl’écran en cours de visualisation

F3 Home (Accueil) — Fait revenir le logiciel a 'onglet
principal de géométrie

F4 Print (Imprimer) — Accéde au menu de rapports
d’'impression

F5 Measure (Mesure) — Accéde aux angles
supplémentaires de mesure

F6 Adjust (Réglage) — Acces a l'aide destinée au
technicien concernantles corrections d’angles.

F7 Animate (Animer)—Apporte une aide autechnicien
au moyen d’illustrations de chaque réglage
d’angle.

F8 Zoom (Zoom) — Affiche les compteurs en format
plein écran pour faciliter leur visualisation

F10 Login(Connexion)—Connexionoudéconnexion
del'utilisateur

F11 Edit (Edition) — Permet I'édition de la sélection
du véhicule, des spécifications, des informations
clientetdes inspections pendantla géométrie en
cours.

F12 Setup (Configuration) — Permet la modification
des éléments de configurations sur 'onglet des
préférences

Note: Si un bouton de la barre d’outils est
« grisé », cela signifie que la fonction n’est
pas disponible depuis I'écran sur lequel
VOuUS vous trouvez.
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Mettre le volant de niveau et le verrouiller

Avant que les lectures avant ne s’affichent, il est
nécessaire de mettre de niveau le volant et de le
verrouiller en utilisant le bloque-volant. De plus, tous
les capteurs de mesure devront également étre mis a
niveau et verrouillés. Appuyez sur « OK » pour
continuer.

Lorsque le logiciel de géométrie invitera 'opérateur
a mettre le volant a niveau, 'angle de trajectoire du
véhicule sera déterminé. Langle de trajectoire est la
direction dans laquelle le véhicule avance,
déterminée par le PARA total et les roues arrieres.
L’angle de trajectoire est utilisé comme élément de
référence lorsque des réglages du PARA AV sont
effectués, afin que vous obteniez un volant droit
comme résultat final. Les erreurs relatives au PARA
ne peuvent pas étre corrigées sur de nombreux
véhicules a roues motrices, créant ainsi un effet de
roulement en crabe et/ou un volant tordu.

Ecran des lectures avant

L’écran des lectures avant est similaire a celui des
lectures arrieres. La chasse s’affiche avec les
compteurs supérieurs. Notez que cette lecture est
représentée par une icbne indiquant la lecture de la
chasse comme étant « bloquée » étant donné que la
chasse ne fait pas I'objet d’'une lecture en temps réel.
Les compteurs de carrossage sont situés au centre
de l'écran et les compteurs de PARA, en bas de
’écran. Le carrossage et le PARA font I'objet
d’affichages « en temps réel » pouvant étre utilisés
comme référence pour les réglages. Lorsque les
mesures figurent dans les spécifications, la partie
centrale du compteur sera verte. Si la couleur rouge
s’affiche, cela signifie que les lectures sont hors
spécifications. Les compteurs gris indiquent que
'angle concerné n’a pas de spécifications. Il est
possible d’afficher des lectures effectuées avec un
véhicule levé en sélectionnant I'icéne « Jack » (Cric)
située a droite des valeurs d’écarts.

Valeurs d’écarts / PARA total — La valeur numérique
entre les compteurs de chasse et de carrossage
indique les valeurs d’écarts (d’'un cété a l'autre), la
différence entre les lectures de gauche et de droite.
Cette valeur d’écart est importante sur de nombreux
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véhicule pour une tenue correcte du véhicule. La valeur
numerique entre les compteurs PARA de gauche et
de droite indique le PARA AR total (la somme des
PARA individuels).

Bouton boucle

Le logiciel comprend trois écrans de « lectures » —
All Readings (Toutes les lectures), Rear (Lectures
avant), et Front Readings (Lectures arrieres). Ces
trois écrans peuvent s’afficher en boucle depuis
’écran des lectures avant. Lorsque I'’écran des
lectures avant s’affiche, les écrans de lectures arrieres
et de toutes les lectures seront masques en appuyant
sur le bouton « Loop » (Boucle) situé en bas a gauche
de I'écran.

Zoom

Pour obtenir un affichage plein écran de 'image d’'un
compteur, déplacez la case de surlignage blanche a
'aide des touches fléchés et sélectionnez ensuite
Zoom sur la barre d’outils F8. Cliquez a nouveau sur
le bouton F8 pour revenir a I'affichage en mode plein
écran (Dézoomer). Double-cliquez sur un compteur
pour zoomer ou dézoomer dessus. |l est possible de
vous déplacer sur les autres compteurs alors qu’ils
sont en mode zoom en utilisant les touches fléchées
situées sur le clavier et le clavier des capteurs.

Imprimer les résultats

Sélectionnez Print (Imprimer) sur la barre d’outils (F4)
située sur I'un des écrans des lectures avant ou
arrieres pour accéder a I’écran de menu de
limprimante. Les options disponibles sont les
suivantes :

1-Print Alignment Report (Imprimer rapport de
géométrie) — Imprime uniquement les angles de
géométrie mesures avec les spécifications.

2-Print Inspection Report (Imprimer rapport
d’'inspection) — Imprime uniquement les listes
d’'inspection ayant été remplies sans informations
relatives aux angles de géométrie.

3-Print Graphic Alignment Report (Imprimer
rapport de géomeétrie graphique) — Imprime les
angles de géomeétrie et les spécifications sous forme
de graphique.
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Inspections

Les inspections constituent une partie classique du
processus du Wizard, et peuvent étre sélectionnées
a partir de I'onglet principal de géométrie en cliquant
sur l'icéne Inspection. De plus, il est possible
d’accéder aux inspections pendant une géométrie a
partir de I'écran des lectures en sélectionnant le
bouton « Edit » (Edition) (F11) de la barre d’outils. La
seule icone située a droite correspondant aux
dynamiques du véhicule accéde aux fonctions de
diagnostic de I'appareil.

MAP

Le bouton MAP, situé en bas a gauche de I'écran
d’inspection, lance linspection du véhicule et les
informations relatives aux réparations du MAP, qui
signifie Motorist Assurance Program (Programme
d’assurance de l'automobiliste). Ces informations
constituent des directives pour 'industrie du
dépannage automobile sur la fagon de diagnostiquer
des composants défectueux et les meilleurs moyens
de décrire les réparations nécessaires au propriétaire
du véhicule. C’est un outil précieux pour l'industrie qui
est largement reconnu a travers I’Ameérique du Nord.

Dynamiques véhicule

Si une assistance technique est requise pour réparer
ou diagnostiquer un probléeme de géométrie, le
technicien dispose de plusieurs possibilités
d’intervention. Les procédures de diagnostic sont
disponibles automatiquement lorsqu’elles sont
programmées dans un Wizard ou alors il est possible
d’y accéder, si nécessaire, au cours d’'une géométrie.

A partir de I'écran inspection, cliquez sur l'icéne
Vehicle Dynamics (Dynamiques veéhicule) pour afficher
I'écran des dynamiques du véhicule. Deux icones sont
disponibles — les diagnostics manuels et les
diagnostics automatiques.
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Les diagnostics manuels

Choisir les diagnostics manuels active une série
d’écrans dans lequel il sera posé a 'opérateur des
questions pour assister le technicien dans son
diagnostic du probleme du véhicule. Lorsque toutes
les questions auront trouveé une réponse, il est possible
d’effectuer des suggestions pour résoudre les
problemes.

Quatre types de plaintes sont traités — Tire, Volant de
travers, vibration et usure de la bande de roulement.

Les diagnostics automatiques

Choisir les diagnostics automatiques active une
procedure de routine qui utilise les angles mesurés,
les comparent aux spécifications du véhicule, puis
détermine un probléme potentiel sur le véhicule. Cette
fonction est utile pour former le technicien et le
propriétaire du véhicule sur les problemes entrainés
par des angles de géométrie hors spécifications.
L’écran indique le probleme éventuel du véhicule relatif
ala chasse, au carrossage et au PARA sur les roues
de gauche et de droite.

Note: Lopérateur doit mesurer le pivot et entrer
les spécifications avant de procéder a une
évaluation automatique. Si ces écrans de
diagnostic ont été intégrés dans le chemin
de géométrie en utilisant un Wizard, il est
recommandé de configurer « I'ordre de
géométrie » afin de mesurer
simultanément la chasse/pivot au lieu de

la chasse uniquement.

Diagnostic des piéces tordues

Le pivot, 'angle inclus et le carrossage ont été utilisés
manuellement pendant des années pour
diagnostiquer les pieces tordues. Cette technique a
été intégrée dans le logiciel en utilisant la puissance
du systeme informatique. Les angles sont mesurés
et comparés avec les spécifications du véhicule pour
déterminer si un probleme existe. Une unité
d’affichage informera le technicien des composants
les plus susceptibles d’étre tordus ou endommageés,
classé par type de suspension.
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Mesure

Lorsque l'icbne de mesure est sélectionnée a partir
de I'écran principal ou de la barre d’outils figurant sur
n’importe quel écran de lectures, un écran s’affichera
pour permettre a 'opérateur de mesurer les angles
de géomeétrie des roues.

1-Caster Only (Chasse uniquement) — Fonction
utilisée uniquement pour mettre a jour la valeur de la
chasse en re-braquant les roues sur une rotation de
20 degrés.

2-Caster and SAl on Turntables (Chasse et pivot
sur plateaux tournants) — mesure les angles de
chasse et du pivot simultanément en braquant les
roues sur une rotation de 20 degrés. Ces mesures
sont réalisées sur les plateaux tournants (Suspension
chargée).

3-SAIl Only Elevated (Avec roues levées
uniguement) — mesure I'angle de pivot uniquement,
avec les roues du veéhicule (déchargée).

4-Camber at Zero Toe (Carrossage au PARA zéro)
— Procédure de routine permettant le mesure du
carrossage avec un positionnement de chaque roue
droit devant (PARA zéro). Recommandé pour les
véhicules a valeurs de carrossage élevées.

5-Vehicle Dimensions (Dimensions du véhicule)
— Fournit des informations complémentaires sur la
situation du chéassis du véhicule, telle que le décalage
des roues. L'unité de mesure a 8 capteurs disponible
en option vous fournira des informations
complémentaires, notamment la différence de largeur
de voie.

6-Toe Out On Turns (Angles de divergence) —
Mesure la différence dans les angles de braquage
des roues avant a 20 degrés (Angles de divergence).

7-Maximum Turn Angle (Braguage maxi) -
Mesure 'angle maximum de braquage de chaque
roue avant.

8-Toe Curve Measurement (Mesure courbe
PARA) — Mesure la variation PARA individuelle de
chaque roue pendant le jeu et le débattement de la
suspension.
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9-Ride Height Measurement (Mesure de la
hauteur de caisse) — Mesure la hauteur de caisse
du véhicule.

Pivot (SAI) et angle inclus (1A)

Ces angles constituent des outils puissants dans le
diagnostic des pieces de suspension tordues ou
endommagées. Un mandrin, un triangle de contréle,
un bras, un support de chassis tordus ou des
problemes de décalage du berceau peuvent étre
identifiés. Le pivot se mesure, soit avec le poids du
véhicule chargé sur les plateaux tournants, soit avec
les roues avant levées. L’angle inclus n’est pas
réellement un angle défini sur le véhicule — c’est une
formule mathématique. Par définition, IA = PIVOT +
CARROSSAGE. La plupart des modeles récents de
véhicules possédent une spécification pour 'angle
inclus, et certains d’entre eux, pour le pivot. Comparez
les valeurs mesurées par rapport aux spéecifications,
mais comparez eégalement les différences (d’écarts)
d’un c6té a l'autre.

Note: Lesvaleurs d’écarts pour I'angle inclus ne
doivent pas dépasser 1 a 1,5 degrés pour
la plupart des véhicules. Une valeur d’écart
élevée peut entrainer un probléeme de tire.
D’une facon générale, la piéce
endommagée se trouve sur le coté avec
la lecture de 'angle inclus inférieur.

Mesurer le pivot et I'angle inclus

La méthode de mesure du pivot et de I'angle inclus
est similaire a celle permettant de mesurer la chasse.
Les roues sont braquées d’une rotation de 20 degrés
et la variation de l'inclinaison du volant est mesurée.
Le pivot peut étre mesuré, soit sur les plateaux
tournants (chargé), soit avec les roues avant levées
(déchargé). Les résultats des mesures en mode
chargé ou déchargé seront les mémes, mais il est
possible que quelques variations puissent avoir lieu
di au type de suspension su véhicule. Si vous
choisissez d’effectuer ces mesures sur les plateaux
tournants, vous pourrez également mesurer la chasse.
Pour obtenir des résultats précis, suivez attentivement
les instructions figurant a I'écran.
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1. Que la mesure du pivot soit effectuée sur les
plateaux tournants ou aveclesroues levées, il est
obligatoire de bloquer les freins du véhicule.
Démarrezla voiture pour faire fonctionner le frein
mécanique et installez le bloque de pédale de
frein entre le siege et la pédale de frein.

2. Mettez a niveau et verrouillez les capteurs de
mesure sur les griffes en utilisant les boutons de
verrouillage.

3. Suivez les instructions qui s’affichent a I'écran.
Lors d’'une mesure effectuée avec les roues
levées, lesinstructions vous demanderontde lever
les roues en utilisant des supports rigides. Cette
opération est généralement effectuée au moyen
d’un cric fourni avec le pont de géométrie.

4. Lopération de braquage est la méme que celle
effectuée au cours du processus d’obtention des
valeurs de chasse.

5. Lors d’'une prise de mesure du pivot avec les
roues levées, les instructions finales vous
indiquerontd’abaisser le véhicule et de faire jouer
la suspension.

6. Lesvaleursdepivotetd’angleinclus sontaffichées
sur I'écran All Readings (Toutes lectures). La
chasse s’affiche sur’écran All Readings (Toutes
lectures) ainsi que sur I'écran du compteur des
lectures avant.

7. Utilisezle pivotetl'angle inclus pour diagnostiquer
un probléme de conduite ou une piéce tordue
limitant le réglage du carrossage.

Note: Les constructeurs automobiles ne publient
pas tous des spécifications pour le pivot
ou 'angle inclus. Toutes les spécifications
des constructeurs disponibles sont
incluses dans la base de données de
appareil.

Camber at Zero Toe (Carrossage a PARA zéro)
Cette procédure de routine permet de mesurer le
carrossage individuellement sur les roues avant
gauche et droite & PARA zéro. C’est la procédure
recommandée pour les véhicules sont les
spécifications de chasse sont élevées, comme chez
Mercedes-Benz.

La procédure est la suivante :

3-26



Fonctionnement

g | 1] [BE | |

Track Widih Diffaroncs

Front Setback 9
I I
e
+

Wheel Base

Biluisdics Axle QiTaer

i ae +

ar
Fsar Satback
— o —
+ Laft Wheal Offeel Fight Wheal Ofse
oo o

(e «&»

Mazk A - 4 Cptics memss - #3e semwars- B0 10900, 3 SENIES (E36), Compast am

1. Sélectionnez la fonction Camber at Zero Toe
(Carrossage a PARA zéro) a partir de I'écran de
mesure

2. Enutilisantle compteur affiché al’écran, braquez

la roue gauche vers le centre jusqu’a ce que le

compteurdevienne vert

Appuyez sur OK pou continuer

Répétez ce processus pourlaroue droite. Cliquez

sur OK pourcontinuer.

5. Lelogiciel retournera al’écran des lectures.

B w

Dimensions du véhicule / Décalage des roues
Les dimensions du véhicule et le décalage des roues
constituent des outils de mesure utiles permettant de
diagnostiquer des véhicules accidentés. Le décalage
des roues a lieu lorsqu’une roue sur un axe n’est pas
€gale par rapport a 'autre. Il est possible d’accéder a
ces mesures a partir du bouton de mesure sur la barre
d’outils située sur les écrans de lectures avant et
arrieres ou a partir de 'icbne mesure située sur 'onglet
principal de géométrie. De plus, les dimensions du
véhicule peuvent s’afficher automatiquement dans le
chemin de géomeétrie si cette fonction a été configurée
dans les procédures de Wizard. Les instructions
figurant a 'écran doivent étre suivies attentivement.

Les résultats des mesures des dimensions du véhicule
a 8 capteurs sont affichés avec une référence visuelle
décrivant la différence d’empattement, la différence
de largeur de voie et le décalage avant et arriere des
roues. De plus, les valeurs de décalage des roues
sont affichées sur I'écran de toutes les lectures (All
Readings) et sont imprimées au cours de la sortie
papier des résultats de la géométrie. Les dimensions
du véhicule et le décalage des roues peuvent étre
affichés en pouces ou un millimeétres, option que vous
pourrez choisir dans la configuration des unités.

Angles de divergence (ou rayon de braquage)
Les angles de divergence constituent une autre
mesure de diagnostic qui s’avere précieuse en cas
de dépannage des problemes de conduite ou de
direction.

TOOT ou plus communément appelé angle de

divergence correspond a la différence dans I'angle
de braquage entre la roue intérieur et la roue extérieur.
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Le TOOT se mesure en utilisant les échelles des
plateaux tournants du pont de géométrie. Sur de
nombreux véhicules, le constructeur indique de
braquer la roue intérieure de 20 degrés. D’autres
véhicules indiquent qu’il faut braquer la roue selon un
angle différent. Cela est possible en cliquant sur le
bouton « Other angle » (Autre angle) et en indiquant
I'angle de référence.

La base de données du véhicule ne
contient pas de spécifications pour les
angles de divergence. Reportez-vous au
livret des spécifications de géométrie ou
au manuel d’atelier du véhicule.

Note:

La mesure des angles de divergence n’est pas
automatique a moins que le systeme ne soit équipé
de plateaux tournants électroniques en option. En
utilisant les échelles des plateaux tournants, braquez
la roue intérieure sur I'angle de référence, puis lisez
ensuite 'angle de braquage de la roue extérieure et
entrez I'information dans I'ordinateur. Pour saisir la
valeur du TOOT, il vous suffit de cliquer sur le bouton
fléché haut ou bas situé pres de la fenétre numérique
jusqu’a ce que la valeur désirée soit obtenue. Par
exemple, lorsqu’un braquage est effectué vers la
gauche, la roue du c6té du conducteur correspond a
la roue intérieure et celle située du c6té du passager
correspond a la roue extérieure. Répétez ces étapes
pour le braquage vers la droite. Le diagnostic d’'un
probleme est toujours effectué sur la roue extérieure
du braquage. Pour optimiser les résultats, suivez
attentivement les instructions figurant sur I'écran. Une
fois I'opération terminée, les résultats du TOO
s’afficheront a 'écran sous la forme d’'un graphique
et seront disponibles a I'impression. Pour revoir les
valeurs du TOOT ultérieurement, allez sur I'écran All
Readings (Toutes lectures).

Note: Les problemes relatifs aux angles de
divergence indiquent toujours un bras de
direction tordu ou endommage, le
probléme étant la roue située a I'extérieur

du braquage.
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Angle de braquage maxi

Cette procédure de routine est tres similaire a la
fonction des angles de divergence. Elle permet la
mesure du « blocage complet » ou l'angle de
braquage maxi dans cette direction. Elle utilise les
échelles des plateaux tournants et permet d’entrer les
résultats dans l'ordinateur afin de pouvoir les visualiser
ou les imprimer. Veuillez vous reporter au manuel des
spécifications de géométrie ou au manuel de
dépannage atelier pour obtenir les spécifications des
constructeurs concernant I'angle de braquage
maximum de référence et la valeur du braquage
extérieur. Vous pouvez entrer ces valeurs en cliquant
sur le bouton fléché haut ou bas situé pres de la fenétre
numerique jusqu’a ce que la valeur désirée s’affiche.

Courbe variation PARA

Cette fonction permet de mesurer la courbe variation
PARA de chaque roue pendant que vous étes en train
de faire jouer le systeme de suspension ou de le faire
rebondir (Compression et extension des ressorts).
Une valeur excessive de variation PARA peut entrainer
une usure prématurée des pneus. Une variation
importante seulement d’'un c6té peut entrainer une
« variation », situation dangereuse pouvant entrainer
un changement de direction rapide du véhicule lors
de secousses. Alors qu’il n'existe pas de
spécifications pour la valeur de variation, celle-ci
devrait étre assez faible et une comparaison entre les
roues de droite et de gauche pourra s’avérer utile dans
le diagnostic des pieces défectueuses du systeme
de direction. Suivez les instructions figurant a I'écran
pour déplacer la suspension de 60mm (2.3”). Vous y
parviendrez en faisant descendre ou monter la
suspension. Utilisez une régle ou un métre-ruban pour
observer la valeur correcte du mouvement du chéssis.
Sélectionnez OK lorsque I'affichage des résultats est
terminé.

Note: Surles véhicules possédant une direction
a crémaillere, une situation de variation est
généralement créée par les manchons
monté en bati usés permettant a tout le
poste de se décaler lorsque le véhicule
subit des chocs. Certaines voitures sont
équipées d’'un montage avec axe de
pivotement rainuré permettant la correction
des problémes de variation de la courbe
PARA.
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Réglage

L'une des fonctions les plus avancées du logiciel est
I'assistance dispensée au technicien de géométrie
dans les réglages d’un véhicule. Ces fonctions se
trouvent sur I'écran de réglage et sont accessibles
depuis licéne Adjust (Réglage) située sur 'écran
d’accueil de géométrie et depuis le bouton de réglage
de la barre d’outils lorsque les lectures de géométrie
sont affichées.

Il existe de nombreuses fonctions congues pour
ameéliorer l'efficacité et I'affectivité du technicien de
géometrie. Les choix d’icones possibles se trouvent
sur 'écran de réglage et leur description est expliquée
ci-apres :

1-Caster and/or Camber (Chasse et/ou
carrossage) — Plusieurs options différentes sont
disponibles pour apporter une assistance dans le
réglage des angles, dont les modes chasse en temps
réel et roues levées.

2-Adjust A-arms (Réglages triangles) — Pour les
véhicules dont les réglages de chasse et de
carrossage sont situés sur les triangles de
suspension, cette sélection permet la correction
simultanée des deux angles.

3-EZ Toe (EZ-Para) — Cette procédure de routine du
logiciel constitue une nouvelle méthode améliorée
pour paramétrer le para avant et faciliter 'obtention
de volants droits.

4-Cradle Adjust (Réglage berceau) — Apporte une
aide dans le réglage du berceau-moteur sur de
nombreux veéhicules a roues avant motrices.

5-Drag Link Adjust (Réglage barre accouplement)
— Apporte une aide dans le réglage de la direction et
le positionnement droit du Volant lorsque des réglages
PARA sont effectués sur des poids-lourds par le biais
d’un réglage de la barre d’accouplement.

6-Single Tie Rod Adjust (Biellette de réglage) —

Aide les véhicules a disposer d’'une biellette de
réglage.
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7-Shims and Kits (Cales et kits) — De nombreux
véhicules a roues avant motrices utilisent une cale sur
'axe/mandrin arriére pour régler le carrossage et/ou
le PARA. Ce programme détermine la cale
appropriée a utiliser.

8-Front Shims and Kits (Cales et kits AV) — Utilisés
sur de nombreux poids-lourds a 2 ou a 2 roues
motrices pour calculer la taille et 'orientation correcte
de la bague ou du manchon de décalage.

Adjust Caster and/or Camber (Réglage de la
chasse et/ou du carrossage)

Lorsque vous sélectionnez cette icOne, un autre écran
s’affichera et vous indiquera différents modes a choisir
pour régler ces angles. L'icone choisie dépendra du
type de réglage en cours d’exécution, du type de
suspension de véhicule et sera déterminée par
'opérateur. Généralement, ces modes sont utilisés
pour n'importe quel type de réglage exceptés les
réglages des cales, des références ou des cames
excentriques situées sur les triangles supérieurs ou
inférieurs.

Les choix d’icénes figurant sur I'écran sont décrits
brievement ci-apres :

1-Adjust Caster and Camber on Turntables
(Réglage de la chasse et du carrossage sur les
plateaux tournants) — Sur certains véhicules, les
réglages de la chasse et du carrossage peuvent étre
effectués avec une suspension chargée, telle que les
cames sur un McPherson pour le carrossage ou les
tirants pour le réglage de la chasse. Dans ce mode,
les roues resteront sur les plateaux tournants et la
lecture de la chasse s’effectuera en temps réel, afin
que le technicien puisse surveiller le réglage jusqu’a
ce qu’il obtienne le paramétrage souhaité.

2-Adjust Caster and Camber Elevated (Réglage
de la chasse et du carrossage roues levées) —
Sur certains véhicules, le poids du véhicule rend
difficile la réalisation des réglages, tels que le
déplacement du montage du bras supérieur. Dans ce
mode, les roues sont levées et la lecture de la chasse
s’effectue en temps réel, afin que le technicien puisse
surveiller le réglage jusqu’a ce qu’il obtienne le
paramétrage souhaitée.
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3-Adjust Front Camber Elevated (Réglage du
carrossage AV avec roues levées) — Ce mode est
utilisé pour régler le carrossage uniquement sur les
roues avant. Les lectures sur les plateaux tournants
sont conservées méme lorsque les roues sont levées.

4-Adjust Rear Camber Elevated (Réglage du
carrossage AR avec roues levées) — Ce mode est
utilisé pour régler le carrossage uniquement sur les
roues arrieres. Les lectures sur les plateaux tournants
sont conservées méme lorsque les roues sont levées.

Adjust Caster and/or Camber on Turntables
(Réglage de la chasse et/ou du carrossage sur
les plateaux tournants)

Unr fois que vous aurez sélectionné cette icone, les
instructions destinées a préparer le réglage
s’afficheront.

1. Faitesjouerlasuspension

2. Installez le bloque de pédale de frein

3. Mettezaniveau etverrouillez les capteurs

AVERTISSEMENT ! SUIVEZ ATTENTIVEMENT
TOUTES LES INSTRUCTIONS QUI S'AFFICHENT
A UECRAN. DES LECTURES DE REGLAGE
INCORRECTES SONT POSSIBLES SI VOUS NE
RESPECTEZ PAS CES INSTRUCTIONS.

Lorsque vous appuierez sur OK, un écran trés
similaire a I’écran standard des lectures avant
apparaitra. La différence majeure est la lecture de la
chasse— elle s’effectue en temps réel au lieu d’étre
bloquée. La chasse et le carrossage pourront étre
réglés pendant que vous visualiserez I'écran — par
exemple, la variation de la chasse s’affichera sous la
forme d’un tirant rallongé ou raccourci.

Au fur et a mesure que les réglages sont effectués,
les mouvements des compteurs et les valeurs
numériques changent. Les compteurs sont codés en
rouge pour montrer leur rapport avec la spécification.
Cet écran s’avere utile pour les véhicules dont les
réglages sont indépendants et ou un réglage entraine
un changement sur l'autre angle (Par ex. pour
Mercedes Benz et Lexus).

Une fois que vous aurez terminé les réglages, appuyez
sur OK.
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1. Débloquezlesfreins
2. Déverrouillezles capteurs
3. Appuyezsur OK

Le logiciel retournera a I'écran de sélection de la
chasse et/ou du carrossage. Sélectionnez le bouton
Annuler pour revenir aux écrans des compteurs.

Réglage de la chasse et/ou du carrossage avec
roues levées

Unr fois que vous aurez sélectionné cette icone, les
instructions destinées a préparer le réglage
s’afficheront.

Tasserlasuspension

Installez le bloque pédale de frein

Mettez a niveau et verrouillez les capteurs
Appuyez surOK

Levez les roues avant en utilisant les supports
rigides

Appuyez surOK

SAEE A

o

AVERTISSEMENT ! SUIVEZ ATTENTIVEMENT
TOUTES LES INSTRUCTIONS QUI S'AFFICHENT
A L'ECRAN. DES LECTURES DE REGLAGE
INCORRECTES SONT POSSIBLES SI VOUS NE
RESPECTEZ PAS CES INSTRUCTIONS.
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Lorsque vous appuierez sur OK, un écran trés
similaire a I’écran standard des lectures avant
apparaitra. La différence majeure est la lecture de la
chasse— elle s’effectue en temps réel au lieu d’étre
bloquée.

Réglez la chasse et le carrossage pendant que vous
visualisez cet écran — Par exemple, les variations de
chasse et de carrossage s’afficheront lors d’'une
rotation de la came excentrique. Au fur et a mesure
que les réglages sont effectués, les mouvements des
compteurs et les valeurs numériques changent. Les
compteurs possédent un code couleur pour indiquer
le rapport des lectures avec la spécification.

Une fois que vous aurez terminé les réglages, appuyez
sur OK. Les instructions de post-réglage s’afficheront.

1. Abaissez les roues. tasser la suspension
2. Débloquezlesfreins
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3. Deéverrouillezles capteurs
4. AppuyezsurOK

Le logiciel retournera a I'écran de sélection de la
chasse et/ou du carrossage. Sélectionnez le bouton
Annuler pour revenir aux écrans des compteurs.

Adjust Front Camber Elevated (Réglage du
carrossage avant avec roues levées)

Adjust Rear Camber Elevated (Réglage du
carrossage avant avec roues levées)

Pour les roues avant ou arrieres, cette fonction permet
de lever les roues en conservant les valeurs mesurées
du carrossage. Ceci permet d’effectuer une correction
précise du carrossage sans que le poids du véhicule
soit un frein pour le processus de réglage. Ceci
pourrait s’avérer utile pour abaisser une cale de
blocage sur un véhicule a bras.

L’écran de réglage affiche les compteurs du
carrossage en temps réel et les valeurs numériques
pour les roues de gauche et de droite ainsi que les
valeurs en temps réel de PARA. Lorsque vous aurez
terminé le réglage, appuyez sur OK. Les instructions
de post-réglage s’affichent ensuite.

1. Abaissez les roues
2. Tasserlasuspension
3. AppuyezsurOK

Le logiciel retournera a I'écran de sélection de la
chasse et/ou du carrossage. Sélectionnez le bouton
Annuler pour revenir aux écrans des compteurs.
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Adjust A-arms (Réglages triangles)

De nombreux véhicules sont dotés de fournitures de
réglage pour la chasse et le carrossage situées sur
les triangles de suspension (bras de contrdle), soit
sur le bras supérieur, soit sur le bras inférieur. Il est
possible que les réglages soient effectués au moyen
de cales, de cames excentriques ou de références
dans le chassis. Il est facile de corriger les deux angles
selon la spécification du constructeur en utilisant
icbne des réglages triangles.

La premiere étape indique a I'appareil 'emplacement
des triangles a régler et si les corrections seront
effectuées sur les plateaux tournants ou avec les roues
levées. Ceci s’accomplir en appuyant sur I'icone
appropriée située sur I'écran des réglages triangles.
Ces icOnes sont les suivantes :

Caster/Camber Adjustment on Upper Arm
(Réglage chasse/carrossage sur le bras
supérieur)

Caster/Camber Adjustment on Lower Arm
(Réglage chasse/carrossage sur le bras inférieur)

Examinez le véhicule pour trouver 'emplacement des
dispositifs de réglage. Peu importe si les triangles
ont des cales, des références ou des cames. Une fois
que le technicien aura pris sa décision, supérieur ou
inférieur, sur les plateaux tournants ou avec les roues
levées, des instructions relatives au bloque de pédale
de frein s’afficheront (important).

Ensuite, un écran apparaitra avec un graphique du
cété droit des triangles ainsi qu’avec deux compteurs.
Ces compteurs représentent le mouvement de 'avant
et de l'arriere des triangles et leur rapport avec les
lectures souhaitées. Déplacez chaque c6té des
triangles en ajoutant ou en retirant les cales, en
desserrant les vis et en faisant glisser le bras ou en
faisant pivoter les cames excentrique jusqu’a ce que
indicateur de chaque compteur soit centré sur le
compteur — Ceci correspond a la valeur souhaitée pour
la chasse et le carrossage. Appuyez sur OK lorsque
vous avez terminé le cété en question— un écran
similaire s’affichera pour le c6té gauche. Lorsque vous
aurez terminé les deux cétés, appuyez sur OK pour
revenir a 'écran de réglage et sur Annuler pour
accéder aux lectures.
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EZ Toe (EZ-Para)

Cette procédure de routine du logiciel est une méthode
améliorée pour paramétrer le PARA AV, facilitant ainsi
le positionnement droit des volants. Elle permet
également de régler le PARA en braquant les roues
vers la gauche ou vers la droite, ce qui peut s’avérer
utile lors du paramétrage du PARA sur des veéhicules
équipés d’unités de crémaillere montés avec tablier.

Suivez les instructions suivantes :

1.

Suivez toutes les étapes de géométrie
généralement utilisées pour obtenir des lectures
de géomeétrie. Corrigez une éventuelle erreur de
géomeétrie a I'arriere ainsi que la chasse et/ou le
carrossage avant.

Sélectionnez l'icéne EZ Toe (EZ-Para) depuis
I'écran de réglage.
Note: N'’utilisez PAS la griffe pendant la
procédure d’EZ-Para.

Mettez a niveau les roues et les capteurs de
mesure. Sélectionnez OK.

Déplacez le roue droite sur la position de réglage
souhaitée. Sélectionnez OK.

L’écran suivant affichera un compteurindiquantla
valeur de la variation PARA requises pourla roue
droite.

Réglezlabiellette de direction de droite jusqu’ace
que laiguille du compteur soit dans le vert.
Sélectionnez OK une fois que vous avez terminé.

Suivezlesmémes procédures pourlaroue gauche.

Sélectionnez OK une fois que vous avezterminéle
réglage du PARA gauche.

Retournezal’écrandeslectures avant etre-vérifiez
la position du Volant et le PARA.
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Cradle Adjust (Réglage berceau)

Le réglage berceau est une nécessité croissante
pour les véhicule a roues avant motrices. De
nombreux véhicules a roues avant motrices ont été
congus de maniére a ce que le berceau-moteur
serve également de point de fixation pour les pivots
inférieurs du systéme de suspension. Ce montage
est vissé au cadre auxiliaire pour s’assurer que la
géomeétrie avant sera maintenue.

Si vous regardez de plus pres, vous verrez que les
bras de contrdle inférieurs sont vissés au berceau-
moteur. Le bras de contréle est fixé au mandrin par
la rotule inférieure. Le bras est fixé en haut du mandrin
et ensuite a la caisse par le biais du montage du
bras supérieur pour compléter I'axe de direction de
la suspension.

Le berceau-moteur peut potentiellement bouger d’'un
c6té a l'autre, modifiant ainsi les angles de
carrossage et de pivot. Avant de commencer un
réglage berceau, examinez les valeurs gauche et
droite du carrossage. Si un cOté révele un
carrossage excessivement positif et 'autre coété, un
carrossage excessivement négatif, le véhicule en
question devra faire I'objet d’un réglage berceau.

Les véhicules susceptibles de faire I'objet d’'une
mauvaise géométrie du berceau sont les suivants :
Les véhicules Ford Taurus / Mercury Sable, Lincoln
Continental, GM “W” Body (Lumina, Grand Prix,
Cutlass, Regal), Chrysler “LH” Body (Intrepid, Vision,
Concorde, LHS), Honda Accord, Acura Integra et
Mazda 929, AUDI A4/8, et toutes nouvelles
Wolkswagen

Reportez-vous au manuel de dépannage du véhicule
concerné pour obtenir des détails complémentaires
sur le desserrage du berceau-moteur.

Pour régler un berceau, cliquez sur I'icdbne Cradle
Adjust (Réglage berceau) situé sur I’écran de
réglage. Cet écran affiche un graphique du berceau
avec une fleche indiquant la direction du mouvement
requis. Un écran compteur détermine 'emplacement
exact. Desserrez le berceau et faites-le glisser en
suivant la direction indiquée par la fleche jusqu’a ce
que l'indicateur du compteur soit droit — ceci
correspond a 'emplacement idéal du berceau. De
plus, une lecture en temps réel de la chasse sera
affichée pour référence ou a des fins de corrections
mineures de la chasse.
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Drag Link Adjust (Réglage barre accouplement)

La timonerie de direction sur certains poids lourds a
4 roues motrices est équipée d’un dispositif de
réglage du PARA total ainsi que d’un dispositif de
réglage de la barre d’accouplement permettant de
corriger la direction et de redresser le volant. La
fonction de réglage de la barre d’accouplement
permet des réglages simples et précis. A partir de
I'écran de réglage, sélectionnez I'icbne Drag Link
(Réglage barre accouplement).

Les écrans de réglage de la barre d’accouplement
affichent un compteur du PARA total et un compteur
de la direction. Pour effectuer les réglages de fagon
appropriée, suivez les instructions suivantes :

1. Braquez les roues avant pour égaliser le PARA
jusqu’a ce que le compteur inférieur soit dans la
zone verte. Cliquez sur OK.

2. Réglez la biellette de réglage suivant les
spécifications du PARA total tout en observant le
compteur supérieur. Cliquez sur OK.

3. Redressezetbloquezlevolantlorsque vousy étes
invité etcliquez ensuite sur OK. Réglezle manchon
de la barre d’accouplement jusqu’a ce que la
direction soit droite, tel que I'indique | ‘écran du
compteurinférieur.

Single Tie Rod Adjust (Biellette de réglage)
Certains véhicules tels que les anciens poids lourds
Ford et les Volkswagen des années 80, disposent
d’un dispositif de biellette de réglage pour le PARA
total, sans pouvoir prendre de mesures pour régler la
direction au moyen d’un volant droit. Pour ces
véhicules, cliquez sur l'icéne Single Tie Rod Adjust
(Biellette de réglage).

L’écran qui s’affiche est similaire a 'écran de réglage
de la barre d’accouplement. Suivez les instructions
suivantes :

1. Braquez les roues avant pour égaliser le PARA
jusqu’a ce que le compteur inférieur soit dans la
zoneverte. Cliquez sur OK. Bloquezle volantdans
cette position.

2. Réglez la biellette de réglage en suivant les
spécifications de PARA total tout en observantle
compteur supérieur.
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3. Silevolantne seredresse pas, retirezle volantde
la colonne de direction (Reportez-vous aux
procédures recommandées par l'usine avant
d’effectuer cette opération de retrait) et replacez-
le de la maniere souhaitée pour qu’il soit droit.

Shims and Kits (Cales et kits)

De nombreux véhicules a roues avant motrices
utilisent des cales du marché des pieces de rechange
pour corriger le carrossage arriere et/ou le PARA.
Cette correction s’effectue en plagant la cale entre
I'axe arriere et le mandrin. Plusieurs programmes de
fabricants de cales du marché des piéces de
rechange sont disponibles. Reportez-vous au
catalogue du fabricant de cales pour obtenir des
informations détaillées sur leurs applications.
Lorsqu’il accede a un véhicule utilisant des cales
arrieres depuis la base de données des spécifications,
le technicien peut utiliser 'appareil pour déterminer
la cale appropriée permettant de corriger une
mauvaise geometrie arriere. Depuis I'écran de
réglage, sélectionnez l'icobne Shim and Kits (Cales et
kits).

A ce moment, I'ordinateur examinera les lectures de
carrossage arriere et de PARA en temps réel, les
comparera a la spécification requise et calculera la
valeur de variation requise. |l recommandera ensuite
la cale nécessaire a la réalisation de cette correction.
Le premier écran qui s’affiche s’appelle I'écran du
sommaire des cales arrieres. Tous les fabricants de
cales compris dans le logiciel s’afficheront. La lecture
de géométrie initiale, la spécification et la variation
requise seront indiqués dans le graphique. Vous
trouverez ci-dessous une liste des cales de fabricants
disponibles ainsi que leur numéro de référence. Pour
obtenir des informations complémentaires sur
'emplacement de la cale, cliquez sur le numéro de
référence du fabricant de cales pour faire apparaitre
un écran d’aide.

Une fois que vous aurez terminé I'installation des
cales, appuyez sur OK, suivez les instructions et
appuyez ensulite sur la touche Annuler pour revenir a
I'écran des lectures arrieres.
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EZ Shim (Cale EZ)

Ce type de cale est disponible aupres de Specialty
42 Products Co. Lorsque le terme « Oui » se trouve a

c6té des cales EZ sur le graphique du fabricant,

cliquez sur Oui pour lancer un écran d’aide relatif a

I'utilisation et a I'installation correctes de leur produit

de correction d’angles PARA/carrossage arriere de

- B SHIM cale EZ. Le programme déterminera automatiquement

R laquelle des trios cales de couleur devra étre utilisée

o o o pour le véhicule concerné, la valeur de correction du

PARA et carrossage requise et I'indexage correct de

[ o] e | la cale. Une fois que ce calcul sera effectué, une photo

de la cale s’affichera avec les instructions
d’installation. Des instructions a I'écran guideront
'opérateur a travers les étapes a suivre.

Front Shims and Kits (Cales et kits AV)

Pa@el | 1 L (B | | La plupart des poidg lourds Ford a 2 roues motrlges
i savwiei | et de nombreux poids lourds Ford/GM/Dodge a 4
PR e L - roues motrices utilisent des manchons de décalage
A praled el et des écrous autour des rotules supérieures et

inférieures pour régler les angles de chasse et de
carrossage. Le programme compare la lecture en
cours de chasse et de carrossage avec la
spécification requise, en affichant les compteurs a
I'écran pour référence. Le manchon/écrou requis pour
corriger les angles sera indiqué sous les compteurs
ainsi que l'orientation de la référence. Une orientation
correcte des références garantit une valeur correcte
de chasse et de carrossage a partir du manchon/
écrou. Les calculs supposent que le manchon/écrou
actuel est ZERO (Aucun décalage). Dans le cas
contraire, par exemple, examinez I'orientation de la
référence pour déterminer si la précédente installation
a corrigé le carrossage ou la chasse. Entrez la valeur
de I'ancien manchon/écrou dans la case située en
dessous de la chasse ou du carrossage, ce qui
refletera le plus précisément possible I'orientation de
la référence.
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Note: A chaque fois qu'un manchon/écrou installé
n'est pas de zéro, il est difficile de
déterminer les conséquences que cela
aura sur le calcul du nouveau manchon/
écrou requis. Il est recommandé de
disposer de quelques manchons zéro pour
installer dans le poids lourd et de re-
mesurer la chasse afin d’obtenir une
véritable lecture initiale.
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Procédures spécifiques a la marque

Mercedes-Benz : Saisie de la hauteur de caisse.

Sur les modeles de classe M (W163), A (W168), SLK
(W170), C (W202), CLK (W208), E (W210)), S
(W220), Vito, de classe V et Sprinter, les
spécifications du véhicules mentionnées concernent
uniguement le PARA (Axe AV et AR).

Les spécifications du véhicule relatives a la chasse
et au carrossage dépendent de la hauteur de caisse
de ces véhicules. Par conséquent, la saisie des
valeurs individuelles de la hauteur de caisse doit étre
effectuée préalablement a chaque géométrie, a I'aide
d’un appareil de mesure des angles « Inclinomeétre »

Il est nécessaire que les inclinaisons du chassis A
inférieur et/ou des axes soient mesurées avant chaque
géométrie, a l'aide de cet appareil.

Ces données seront ensuite transférées a I'appareil
via un cable de connexion ou via une station d’accueil.
L’ordinateur calculera ensuite les données de
spécifications du véhicule nécessaires a la géométrie.
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Renault ;: Saisie de la hauteur de caisse.

Sur tous les véhicules Renault, il est nécessaire de
mesurer et de saisir les trois hauteurs préalablement
a la géométrie (de chasse et de carrossage) du
véhicule.

Cette mesure pourra étre effectuée au moyen d’'une

regle normale ou d’'un meétre ruban.

- H1 correspond aladistance entre le point central
de laroue avant et le sol.

- H2correspond a la distance entre le point le plus
bas du chéassis et le sol .

- H5 correspond a la distance entre le point de
rotation de I'axe arriere et le sol.

Les résultats de la mesure seront saisis au moyen
de:

- lasourisou

- directement surle clavier

dans les champs correspondants. L’ordinateur
calculera ensuite les spécifications du véhicule
nécessaires a la géométrie.

De plus, l'ordinateur vérifiera si les résultats de la
mesure sont logiques ou sila mesure a fait 'objet d’une
erreur. Dans ce cas, ces valeurs s’afficheront en
rouge.

SAAB : Saisie de la hauteur de caisse.

Sur certains véhicules de marque Saab, il est

nécessaire de mesurer deux hauteurs préalablement

a la géométrie du véhicule.

La mesure pourra étre effectuée a I'aide d’'une regle

normale ou d’un métre ruban.

Ces hauteurs sont les suivantes :

- HF correspond aladistance entre le bord inférieur
de la jante et le point le plus haut de 'aile avant.

- HBcorrespondaladistance entre le bord inférieur
delajante etle pointle plus élevé de 'aile arriere.

Les résultats de la mesure seront saisis au moyen

de:

- lasourisou

- directement surle clavier

dans les champs correspondants. L’ordinateur

calculera ensuite les spécifications du véhicule

nécessaire a la géométrie.
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VAG : Axes avant a sections multiples.

Ce programme de mesure permet la vérification et le
réglage de la courbe para durant la compression et
'extension de la suspension des roues avant.

Une variation para excessive peut entrainer une usure
prématurée des pneus.

Une variation para importante sur seulement un cété
peut entrainer une déviation de la direction, causant
ainsi une situation dangereuse puisque le véhicule est
susceptible de changer soudainement de direction.
VAG a mis au point un programme de processus de
mesure spécial pour ces véhicules, permettant une
vérification lors d’une extension de position de
suspension de 60 mm, a I'aide d’un outil spécial (VAG
1925).

Ce programme est actuellement valable pour les
modeles Audi A6, A8, A4 et Passat de VW. Dans le
futur, VAG équipera d’autres modeles avec cet axe
avant.

Poursuivez les procédures, tel que décrit ci-dessous
en suivant toutes les étapes !

1. Effectuez toutes les étapes de géométrie afin
d’obtenir les valeurs habituelles. Corrigez, si
nécessaire, la différence de carrossage par un
mouvement du berceau surl’axe avant (< 30'), et
ensuite les valeurs de l'axe arriere (angle de
trajectoire). Une fois que vous aurez terminé ces
processus, un message s’affichera sur I'écran
avec trois criteres, indiquant le moment ou la
courbe PARA sera nécessaire.

2. Etablissezlahauteurnormale de conduite al’aide
deI'outil VAG 1925 et des entretoises. Retournez
les broches filetées avec les extensions placées
(légerement) contre les boulons de fixation du
berceau de I'axe avant. Veillez absolument a ce
que le véhicule ne se souleve pas pendant ce
processus ! Fixezles brochesfiletées al’aide des
vis de blocage.
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Levezle véhicule d’environ 70 mm, prolongezles
pistons ajustables des broches filetées et fixez-
les avec les goupilles (Fixez-les a I'aide d’'une
goupille fendue de fixation). Abaissez le véhicule
surl'outil VAG 1925. Le berceau de 'axe avant et
les boulons de fixation avant s’ajusteront a présent
dans les espaces prévus des pistons ajustables.
Cliquez sur « OK » lorsque vous aurez terminé
ces opérations de préparation.

Réglez les deux valeurs de PARA jusqu’a ce que
le compteur et la différence soient placés dans la
zone verte. Un écran d’aide au réglage est
disponible avec des animations sur I'écran de
spécification du véhicule. Cliquez sur « OK » pour
continuerl’'opération.
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5. Levez le véhicule d’environ 2 cm et retirez les
goupilles des pistons. Poussez le piston dans les
broches filetées. Abaissez le véhicule sur le pont
de mesure pour terminer le processus. Ceci est
tres important, car une mesure de comparaison
par rapport a la mesure d’origine du PARA a a
présent été effectuée. Cliquez sur « OK » pour
quitterle programme de courbe PARA. Siaucune
message d’erreurn’apparaitsurl’écran, desserrez
les vis de blocage en tenant les broches filetées,
abaissez les extensions, puis le pont de mesure.

Note: Assurez-vous que les roues avant ne
perdent pas contact avec les plateaux
avant au cours du processus de levage et
d’abaissement du véhicule.

Note: Le processus de courbe PARA de VAG
n’est pas le méme que le processus de
courbe PARA standard !
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L’entretien

Menu entretien

Cet écran constitue le centre de toutes les activités
de réparation et d’entretien. Les choix possibles
d’icbnes sont les suivants :

Calibration — Le logiciel active la calibration des
capteurs de mesure a 'aide du kit de calibration client
disponible en option.

Données de mesure — Fonction essentiellement
réservée au personnel de réparation, elle permet
d’accéder a la sortie directe des capteurs de mesure.

Entretien préventif — Fonction du logiciel destinée
a guider 'opérateur chargée de I'équipement dans une
opération d’entretien périodique recommandée de
laligneur.

Mode démo — Programme utilisé essentiellement par
les commerciaux et les formateurs. Il démontre les
capacités du logiciel de l'aligneur sans avoir
réellement a disposition les capteurs de mesure ou
un véhicule. C’est un outil utile pour former de nouveaux
utilisateurs ou des utilisateurs avertis sur les
fonctionnalités de la machine.

Utilitaires Windows — Permet 'acces au bureau de
Windows et permet également a l'opérateur
d’effectuer une installation de routine d’imprimantes,
de logiciels, etc.

Utilitaires de bases de données — Cette fonction
est utilisée pour sauvegarder et restaurer des fichiers
de données relatives a la géométrie, les données
clients, etc.

Formation du locuteur — Ensemble de logiciels et
de matériel informatique en option permettant a un
utilisateur final de commander I'aligneur au moyen de
commandes vocales.
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Menu calibration

Calibration du carrossage/pivot/Para. G/D

La calibration des capteurs de mesure nécessite
I'acquisition du kit de calibration client. Ce kit est
composé d’une barre en tube d’acier d’environ 1,52
meétres de longueur et d’une paire de supports, (avec
un ensemble de boutons et de vis). Assurez-vous que
ces éléments sont présents avant de procéder a la
calibration. Trois sous-systemes indépendants
nécessitent une calibration — Les capteurs de Para.
G/D, d’alignement et de carrossage/pivot. Le Para.
G/D mesure les angles de roues a 'avant et a l'arriere
du véhicule. Les capteurs de carrossage et de pivot
mesurent les angles d’inclinaison des roues. La
calibration du Para. G/D et du carrossage/pivot
s’effectue en placant les capteurs sur la barre et les
supports de calibration. Chaque capteur est équipé
d’un systeme d’alignement qui mesure les angles de
I'arriere a 'avant.

Facteurs de calibration

Les facteurs de calibration peuvent étre visualisés a
tout moment en sélectionnant I'icbne Facteurs de
calibration depuis le menu calibration. Ces facteurs
sont référencés a chaque fois qu’'une géométrie est
effectuée. Notez qu’il existe trois ensembles de
facteurs de carrossage pour les trois surfaces de
géomeétrie.

Historique calibration

Vous pouvez visualiser les 10 dernieres calibrations
effectuées par l'aligneur en sélectionnant I'icéne
Historique calibration depuis I'écran de calibration.
Vous obtiendrez une présentation graphique des
facteurs de calibration d’un capteur sélectionné, offrant
ainsi un suivi visuel des zones a problemes.
Sélectionner 'une des touches situées en dessous
de la sélection du capteur affichera les informations
de calibration relatives aux 4 capteurs ainsi que les
dates auxquelles les calibrations ont été effectuées.

L’historique calibration affiche les 10 dernieres
calibrations effectuées par l'aligneur. Il est représenté
sous la forme d’'un graphique et le facteur X est
numeéroté de 1 a 10 (derniéres 10 calibrations), 1
correspondant a la calibration venant juste d’étre
effectuée et le facteur Y est numéroté de —2,0a +2,0
(Données brutes).
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En sélectionnant la touche radio située sous le
« capteur », 'unité génerera un graphique pour ce
capteur de roue et affichera les 10 dernieres
calibrations effectuées pour chaque composant situé
a l'intérieur du capteur de roue en question.
L'opérateur a également la possibilité de consulter
les notes éventuelles ayant été saisies en
sélectionnant les touches situées sur la moitié
inférieure de I'écran. A chaque fois qu’une calibration
aura été effectuée, le 10°m historique de calibration
et les notes seront purgées et I'historique sera modifié
pour que le 1 devienne le 2, qui deviendra le 3, et
ainsi de suite jusqu’a 10.

Procédures de calibration des capteurs avant

Note: Suivez attentivement les instructions
affichées a I’écran pour garantir des
résultats de qualite.

1. Cliquez surl'icone de calibration du carrossage/
pivot située sur I'écran de calibration.

2. Sélectionnez si les capteurs avant ou arriere
doivent étre calibrés en cliquant sur la touche
radio appropriée.

3. Choisissezle poste que lequellacalibrationdevra
avoirlieu. Vous pouvez utiliser jusqu’a 3 surfaces
de géométrie etchacune d’elle devra étre calibrée
séparément. Dans laplupartdes ateliers, le poste
A constitue la principale surface de géométrie —
Les choix possibles sont le poste A, le poste B ou
le sol. Chaque surface de géométrie peut étre
renommeée selon vos préférences. Pour ce faire,
reportez-vous auxinstructions de changementde
nom du chapitre « Configuration ».
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4. Fixezlessupportsde calibrationsurles (plateaux)
avantavecle boutouvertdes supportsfaisantface
alarriere du pontde géométrie. Fixez la barre de
calibration dans les sections a crans des supports
ensuivantlesnumérosimprimés surle cbté gauche
delabarre.Cliquezsurlatouche « OK » situéeen
bas a droite de I'écran.

Etape suivante

1. Faites pivoterlabarre vers’'avantjusqu’a ce que
le #4 soit positionné sur 12:00.

2. Faites glisser les capteurs avant gauche et droit
dans la barre de calibration avec la rainure de
I'arbre auxiliaire positionnée vers le haut.

3. Serrezmanuellementlesvisaoreilles gauches et
droites sur la barre de calibration.

4. Faites pivoterlabarre vers'avant jusqu’a ce que
le #1 soit positionné sur 12:00.

5. Nivelezetverrouillezles deux capteurs en utilisant
le niveau a bulles monté sur le caisson extérieur
du capteur. Cette procédure fixera
automatiquementle niveau électronique al'intérieur
du capteur.

6. Appuyezdoucementsurlatouche « Dévoilage »
située sur'un des capteurs avant.
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Etape suivante

#  Level the heads!

Lo |

1.

Déverrouillez les capteurs gauche et droit en
tournant le compteur des boutons dans le sens
des aiguilles d’'une montre.

Faites pivoterla barre vers 'avant jusqu’a ce que
le #2 se positionne sur 12:00.

Au moyen du niveau électronique situé sur le
clavier, nivelez les capteurs gauche et droit et
verrouillez-les en utilisantle bouton de verrouillage
du capteur.

Remarque : Siun capteur n’est pas a niveau au
cours de cette étape, un message
s’affichera sur 'écran indiquant de niveler
les capteurs.

4. Appuyez doucementsurlatouche de dévoilage.

1.

Etape suivante

Déverrouillez les capteurs gauche et droit en
tournant le compteur des boutons dans le sens
des aiguilles d’'une montre.

Faites pivoterlabarre vers 'avant jusqu’a ce que
le #3 se positionne sur 12:00.

Au moyen du niveau électronique situé sur le
clavier, nivelez les capteurs gauche et droit et
verrouillez-les en utilisantle bouton de verrouillage
du capteur.

Appuyez doucement sur la touche de dévoilage.
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Etape suivante

1.

Déverrouillez les capteurs gauche et droit en
tournant le compteur des boutons dans le sens
desaiguilles d’'une montre. Faites pivoterlabarre
verslarriere jusqu’ace qu’elle se positionne surle
NUMEro « 4 »,

Verrouillez la barre de calibration en resserrant
manuellement la vis située sur les supports de
calibration.

Au moyen du niveau électronique situé sur le
clavier, nivelez les capteurs gauche et droit et
verrouillez-les en utilisantle bouton de verrouillage
du capteur.

Appuyez doucement sur la touche de dévoilage.

Etape suivante

1.

Changez tout’'ensemble de gauche a droite afin
que le capteur gauche soit sur le cété du RH face
auraccordement et que le capteurdroit soitsurle
LH, face auraccordement. Labarre de calibration
doit également étre pivotée afin que les numéros
soient positionnés du cété RH du pont de
géomeétrie.

Faites pivoter la barre de calibration afin que le
numéro « 4 » soit positionné sur 12:00.

En utilisantle niveau électronique du clavier, nivelez
les capteurs droit et gauche et verrouillez-les en
utilisant le bouton de verrouillage des capteurs.

Appuyez doucement sur la touche de dévoilage.
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Etape suivante

1. Retirez les capteurs de roues de la barre et
orientez-les afin que les deux capteurs
d’alignement soient face a face.

2. Enutilisantle niveau électronique duclavier, nivelez
les capteurs gauche et droit et verrouillez-les en
utilisant le bouton de verrouillage des capteurs.

3. Appuyezdoucementsurlatouche dévoilage.

Etape suivante

Une fois que la calibration est terminée, un écran
s’affichera indiquant les facteurs de calibration de tous
les systemes dans les capteurs avant. L’écran
possede trois colonnes de numéros. La premiere
colonne intitulée « New » (Nouveaux) affiche les
facteurs de calibration obtenus lors d’'une calibration
précédemment effectuée. La seconde colonne
intitulée « Current » (Actuels) affiche les facteurs de
calibration obtenus lors de la derniére calibration
effectuée. La derniere colonne intitulée “Change”
(Modifier) indique la quantité totale de modifications
effectuées entre les deux calibrations. Si un facteur
devait excéder la limite utilisable, un avertissement
s’afficherait indiquant un probleme éventuel et vous
recommanderait de contacter un technicien de
réparation. Cliquer surla touche « Cancel » (Annuler)
ne prendra pas en compte les nouveaux facteurs de
calibration et retournera a I'écran de calibration.
Cliquer sur la touche « OK » validera les nouveaux
facteurs et les utilisera pour procéder aux géométries.
Une quatrieme colonne intitulée « Comments »
(Commentaires) permettra a 'opérateur de saisir des
notes concernant les raisons pour lesquelles une
calibration a été effectuée.

Calibration du capteur arriere

Répétez le processus de calibration pour les capteurs
arrieres en choisissant « Rear Sensors » (Capteurs
arrieres) depuis le menu calibration. Les capteurs des
roues arrieres devront étre montés a l'arriere du poste
de géométrie pour ce processus.
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Entretien préventif

Le logiciel de I'aligneur comprend une fonction
d’entretien préventif qui garantit que l'aligneur se
trouve toujours dans un état de performance optimale.
Lorsque vous sélectionnez I'icbne Entretien préventif
depuis 'onglet Entretien, un écran s’affiche avec trois
onglets :

Hebdomadaire — Eléments devant étre vérifiés une
fois par semaine

Mensuellement — Eléments devant étre vérifiés une
fois par mois

Historique — Affiche les dates a laquelle I'entretien a
éte effectué, propose une sélection du jour d’entretien

Check-list d’entretien

Les éléments répertoriés représentent les opérations
quotidiennes a effectuer toutes les semaines ainsi que
les vérifications. Une liste similaire est disponible pour
I'entretien mensuel. Les choix sont Checked (Vérifié),
Service (Réparation) ou Replace (Remplacement)
selon I'entrée de I'opérateur. Un bloc de texte est
disponible pour entrer des informations relatives a
I'élément en cours d’entretien.

Historique d’entretien

Un listing affichera les dates, auxquelles la personne
aura effectué I'entretien et s’il s’agit d’'un entretien
d’ordre hebdomadaire ou mensuel. Vous obtiendrez
des détails relatifs a la procédure d’entretien en
surlignant une date, puis en sélectionnant OK.
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Wizards — Edition et création

Modifier les Wizards OEM existants

Pour accéder a un wizard existant, appuyez sur « Ctrl-
Alt-E » depuis n’importe quel écran. Le menu de
sélection du wizard s’affichera, sélectionnez le wizard
que vous souhaitez utiliser comme ligne de base, telle
que « Géomeétrie standard ».

Double-cliquez sur le wizard surligné pour afficher les
étapes inclues dans le wizard en question. Ce wizard
illustre la fagon dont les procédures sont organiseées,
lors d’'une géométrie normale lorsque vous utilisez ce
wizard.

Déterminez la fagon dont vous souhaitez modifier ce
wizard.

Si vous souhaitez personnaliser ou modifier cette
procédure, sélectionnez Add Step Before (Ajouter
étape avant) ou « Add Step After » (Ajouter étape
apres) ou « Delete Step » (Supprimer étape).

Ajouter une procédure

Localisez la procédure désirée a ajouter située dans
le menu pop-up, cliquez une fois pour la surligner.
Cliquez sur OK pour ajouter cette étape au wizard
ouvert.

Supprimer une procédure

Une procédure non-désirée peut étre supprimée a
partir de n’'importe quel wizard. Surlignez la procédure
a supprimer et cliquez sur « Delete Step » (Supprimer
étape). Une fois qu’un Wizard OEM a été modifié, il
devra étre renommé en tant que wizard personnalisé.
Vous pourrez sauvegarder les wizards qui constituent
déja des fichiers personnalisés en sélectionnant
simplement OK.

Une fois que le wizard aura été modifié vous devrez
le sauvegarder dans un nom de fichier différent.
Modifiez également le nom des auteurs si vous le
souhaitez. Les wizards OEM ne peuvent pas étre
modifiés mais devront étre renommés en tant que
wizards personnalisés. La procédure OEM sera
copiée sur la nouvelle procédure. Cliquez sur OK pour
sauvegarder.
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Ajouter un wizard

Avant de tenter de créer un nouveau wizard, il est
recommandé de visualiser les procédures compilées
dans un wizard standard existant et d’étudier sa
disposition. Appuyez sur “Ctrl-Alt-A” a partir de
n’importe quel écran pour ajouter un nouveau wizard.
Une page blanche de procédure s’affichera. Entrez
le nom du wizard que vous souhaitez voir apparaitre
sur le menu, le nom de fichier et le nom de l'auteur.
Ajoutez des procédures dans l'ordre souhaité en
suivant la méme méthode que celle expliquée ci-

Revenir en boucle a I'étape précédent

Le wizard peut décrire plusieurs procédures pour
revenir « en boucle » a une procédure ou a un écran
précédent. Exemple : Lorsque le fonctionnement se
situe sur I'écran des lectures avant, il est possible que
I'utilisateur souhaite revenir en boucle sur I'écran des
lectures arriere afin de vérifier des résultats. Ce retour
en boucle ne fonctionne pas pour toutes les

Autorisation de sauter une procédure

Certaines procédures du Wizard peuvent étre
programmeées pour étre « sautées ». Ces procédures
sont souvent des écrans informatifs tels que les écrans
de saisie des données client ou les écrans
d’inspection. Les écrans importants comme celui du
positionnement ne doivent jamais étre sautés.

Le menu Wizard peut s’afficher de
diverses manieres. Cliquez sur « View
Select » (Afficher sélectionner) pour

modifier le format d’affichage des wizards.
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Speaker Training (Commande vocale)
Avant d’utiliser la fonction de commande vocale,
chaque opérateur devra exercer l'aligneur a
reconnaitre son modele de voix. Puisque chaque
personne parle avec une intonation unique, chaque
utilisateur devra exercer le systeme d’aligneur a
reconnaitre ses commandes.

L’aligneur est capable de reconnaitre différents
individus suivant la formation dispensée au moyen de
cet utilitaire. Lorsqu’un nouvel utilisateur se connecte,
un nouveau fichier de données est créé pour cet
individu. L’'option de commande vocale doit étre
activée préalablement au Speaker training, et les
casque d’écoute/micro doivent également étre
opérationnels.

La formation du moteur de reconnaissance vocale
s’effectue a partir du menu d’entretien. Sélectionnez
I'icbne Speaker Training (Commande vocale). Il sera
ensuite demandé a l'opérateur de sélectionner
chaque commande a la fois et d’énoncer cette
commande a haute voix dans le micro lorsqu’il y sera
invité.

L'utilisation de I'aligneur avec la commande vocale
est simple. Tout d’abord, la fonction commande vocale
doit étre activée sur I'aligneur. Pour ce faire, cliquez
sur l'icéne vocale située en bas a droite de la barre
d’état. Une fois que l'aligneur aura activé et formé la
commande vocale, vous pourrez naviguer dans celui-
ci par le biais de la commande vocale en énongant le
nom donné a la machine. Ce nom indiquera a la
machine de commencer a écouter les commandes
valides. Par exemple, dire « Joe...Commencer
géométrie » invitera la machine a démarrer le
processus wizard de géométrie. Poursuivez le
processus de géométrie de la méme fagon pour
chaque commande.

Note: Le meilleur moyen d’obtenir une réussite
du systeme formé est de parler
normalement et logiquement. Le systeme
de reconnaissance est capable de
reconnaitre n ‘importe quelle langue ou
phrase pour décrire une fonction. Il n’est
pas nécessaire que le nom de la machine
soit « Joe », mais vous pouvez utiliser
n’importe quel terme pour vous adresser
ala machine.
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Utilitaires de bases de données

Une sauvegarde des fichiers de données clients créés
et mémorisés sur l'ordinateur doit étre effectuée
régulierement. En cas d’'un dysfonctionnement de
disque de l'ordinateur, les fichiers relatifs aux
procédures antérieures de géométrie pourront étre
restaures.

Le menu Database Utility (Utilitaire de bases de
données) propose ce processus de sauvegarde ainsi
que le processus de restauration. Des disquettes
seront requises pour archiver les données. La taille
ou la quantité des fichiers déterminera le nombre de
fichiers pouvant étre archivés sur chaque disquette.
Conservez les disquettes de sauvegarde dans un lieu
différente de celui de I'aligneur. Indiquez clairement
sur la disquette son contenu ainsi que la date a laquelle
la sauvegarde a été effectuée.

Note: Lorsque les fichiers de données sont
restaurés sur I'aligneur, tous les fichiers se
trouvant actuellement sur le systeme seront
écrasés. Par conséquent, il est tres
important d’effectuer une restauration
uniqguement en cas de défaillance de la
base de données.
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